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Актуаторы SKF
Cтандартный ассортимент



Предисловие

В настоящем каталоге представлена информация по всем 
стандартным актуаторам SKF с четкими принципами подбора 
изделий.

Структура каталога

Каталог разбит на шесть основных глав, помеченных 
нумерованными голубыми вкладками в правом поле:

• В главе 1 представлены технические   
 и практические рекомендации.
• В главе 2 описаны различные телескопические  
 колонны.
• В главе 3 представлены серии линейных   
 актуаторов.
• В главах 4 и 5 содержится информация о блоках  
 управления и аксессуарах.
• В главе 6 представлен обзор актуаторов SKF.

О каталоге

Вся информация в данном каталоге связана с передовой 
технологией и производственными возможностями SKF 
по состоянию на 2009 год. Данные могут отличаться 
от представленных в предыдущих каталогах в связи с 
модернизацией, совершенствованием технологии или 
пересмотром методов расчета. SKF сохраняет право 
проводить непрерывные улучшения своих изделий в части 
материалов, конструкции и методов изготовления, а также 
изменений, вызванных необходимостью развития технологий.

Как пользоваться каталогом

По каждому изделию представлена следующая 
информация: технические данные, габаритные чертежи 
или схемы соединений для того, чтобы упростить выбор 
соответствующего изделия.  

В конце каждого раздела с информацией об изделии 
приводится ключ для заказа. Для определения обозначения 
изделия, используемого для заказа, необходимо сделать 
следующее: после определения типа требуемого изделия, 
изучив соответствующие страницы с основными данными, 
необходимо подготовить обозначение для заказа. Оно может 
включать заранее установленные опции, уже заполненные 
ячейки ключа для заказа (к примеру, тип, цвет и т.д.) и 
опции, которые можно выбрать из нескольких позиций, 
пустые ячейки (к примеру: напряжение, длина хода и т.д.). 
В ключе для заказа представлены опции под связанными 
с ними объектами с указанием вводимого кода или 
информации (с ограничениями измерений, содержащимися 
в соответствующих таблицах). Последовательность ключа 
для заказа обозначена тонкими направляющими линиями, 
которые указывают на соответствующую ячейку. Отдельные 
ключи для заказа могут содержать критерии или особые 
отметки.

Выбор динамической нагрузки/скорости и параметров 
двигателя для серии CAT небходимо делать при 
помощи отдельной таблицы с несколькими опциями, 
расположенными над ключом для заказа.

На следующей странице представлен пример 
подготовки обозначения для заказа для линейного 
электромеханического привода серии MAX.

ПРИМЕЧАНИЕ: см. общий каталог номенклатуры актуаторов 
и каталоги по изделиям SKF на сайте www.actuators.skf.
для получения более полной информации и описаний 
различных изделий, краткие описания которых представлены 
в настоящем каталоге.

сom



Тип

Напряжение электродвигателя
230 В перем. ток /50 Гц, низкого напряжения
120 В перем. ток /60 Гц, низкого напряжения

Ход (S) / Длина во втянутом состоянии (L)
100 мм / 315 мм
150 мм / 365 мм
200 мм / 415 мм
300 мм / 515 мм
700 мм / 980 мм

Ориентация заднего крепления
Стандартная
С поворотом 90o

4
5

- A

1
2

000

100 315
150 365
200 415
300 515
700 980

M A X 6 0 -0A 0

- A 000M A X 6 0 -0A4 100 315 1 0

Заданный тип
актуатора

Параметры выбора
(выделено жирным шрифтом)

Опции и буквенно-цифровой 
идентификационный код требуемой 
позиции должны быть написаны в 
соответствующих ячейках ключа для 
заказа.

Пример обозначения (ключа) для заказа, который был заполнен

Пример

Выбор хода и длины 
во втянутом состоянии

Выбор 
напряжения

Заданная
опция

Выбор 
ориентации

Предустановленные 
опции



SKF – компания инженерных решений

Компания SKF 100 лет назад изобрела 
самоустанавливающийся подшипник 
и в процессе своего развития 
превратилась в компанию инженерных 
решений, использующую уникальный 
потенциал знаний, накопленный в 
пяти технологических платформах, 
с целью создания уникальных 
решений для своих клиентов. Данные 
платформы охватывают не только 
подшипники, подшипниковые узлы и 
уплотнения, но и смазочные материалы 
и системы смазывания, критичные 
для обеспечения долговременной 
работы подшипников; мехатронные 
узлы, интегрирующие знания в 
области механики и электроники 
в более эффективные системы 
линейного перемещения и подшипники 
со встроенными датчиками; а 
также широкий спектр услуг - от 
проектирования и логистики, до 
мониторинга состояния оборудования 
и систем надежности.

Несмотря на расширение сферы 
деятельности, SKF продолжает 
сохранять мировое лидерство в 
области разработки, производства и 
маркетинга подшипников качения, 
а также сопутствующих изделий, 
например, манжетных уплотнений. 
Кроме  того, SKF удерживает прочные 
позиции на расширяющемся рынке 
систем линейного перемещения, 

прецизионных подшипников для 
аэрокосмической отрасли, шпинделей 
для станков и услуг по техническому 
обслуживанию промышленного 
оборудования.

Группа SKF получила сертификат 
ISO 14001, международный 
стандарт по охране и рациональному 
использованию окружающей среды, 
а также OHSAS 18001, стандарт 
по здравоохранению и мерам 
безопасности. Отдельные Дивизионы 
получили сертификаты качества ISO 
9000 и QS 9000.

Имея в своем составе около 100 
предприятий и торговых компаний 
в 70 странах мира, SKF является 
крупнейшей международной 
компанией. Кроме того, 15 000 наших 
дистрибьюторов и дилеров, офисы по 
всему миру, а также сеть интернет-
магазинов и глобальная торговая 
сеть способствуют максимальной 
доступности изделий и услуг SKF. 
По сути, технические решения SKF 
доступны в любое время и в любом 
месте. Сегодня престиж марки SKF 
как никогда высок, что неудивительно 
- ведь за ней стоит компания 
инженерных решений, готовая 
предоставить изделия мирового 
класса и интеллектуальные ресурсы, 
а также разработать индивидуальную 
программу для достижения успеха.

Подшипники
и узлыУплотнения Системы

смазки

Мехатроника Сервис

Развитие мехатронных технологий
SKF обладает уникальным опытом в области 
быстро развивающихся мехатронных 
технологий - от создания мехатронных 
приводных модулей для авиационной 
и автомобильной отраслей до модулей 
движения рабочих органов автопогрузчиков. 
SKF первой использовала мехатронные 
технологии для создания авиационных 
приводов и тесно сотрудничает со 
всеми крупнейшими аэрокосмическими 
компаниями. Например, практически 
все самолёты типа Airbus снабжены 
разработанными SKF мехатронными 
системами управления полётом.

SKF также является лидером в области 
мехатронных технологий для автомобильной 
отрасли и принимала участие в разработке 
мехатронных систем управления и тормозов 
для двух концепт-каров. Дальнейшее 
развитие мехатронных технологий привело 
к созданию полностью электрического 
автопогрузчика, для которого SKF 
разработала мехатронные узлы, заменившие 
гидравлические приводы всех органов 
управления погрузчика.

© Airbus – фото: компания exm, H. Goussé
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Линейные актуаторы

Стандартные линейные актуаторы могут работать с 
нагрузками до 12 кН, обеспечивать скорость до 174 мм/сек 
и иметь величину хода до 1500 мм. Они могут быть встроены 
в корпус из алюминия, цинка или полимеров и готовы к 
монтажу.  

Актуаторы в модульном исполнении с открытой архитек-
турой обеспечивают возможность выбора и интеграции 
элементов для обеспечения решений в соответствии 
с требованиями заказчика в рамках существующих границ. 
Потенциал применения расширяется с введением технологий 
для конкретных применений, таких как датчик Холла, 
концевые выключатели, потенциометры, фрикционные 
муфты или опорные гайки. 

Винтовые линейные актуаторы, работающие от 
двигателей переменного или постоянного тока, состоят в 
основном из ходового винта (резьбовой вал/шпиндель) с 
ведущей гайкой и толкателя. В 90% случаев имеется также 
редуктор между двигателем и винтом.

Зажатие/захват

Толкающе-тянущее движение

Поднятие/опускание

Открытие/закрытие

Опрокидывание

Электромеханические линейные актуаторы обеспечивают 
точное, управляемое, повторяющееся возвратно-
поступательное движение типа толкать/втягивать 
(графические изображения см. на рис. ниже).    

Линейные актуаторы служат в качестве эффективной, 
безвредной для окружающей среды и практически не 
требующей обслуживания альтернативы гидравлическим 
или пневматическим изделиям.

Экспликация:
1. Двигатель
2. Редуктор
3. Винт и гайка

4. Защитная трубка
5. Толкатель
6. Передний крепеж
7. Задний крепеж

При подаче питания двигатель вращает ходовой винт, 
который приводит в движение ведущую гайку и толкатель. 
При обратном движении ходового винта, толкатель 
втягивается.



Шариковый винт в сравнении  

с трапецеидальным винтом

Традиционные типы ходовых винтов включают шариковые 
и трапецеидальные винты, на технические характеристики 
которых влияет конфигурация актуатора и требования по 
нагрузке.

Шариковые винты: данные цельностальные винтовые 
узлы объединяют в одно целое ходовой винт, гайку, 
шарикоподшипник и систему внутренней шариковой 
рециркуляции для  преобразования вращательного 
движения в плавное, точное и реверсивное линейное 
движение или наоборот. Ряд сферических тел качения 
заключен в закрытую систему между гайкой и винтом для 
конструкции, характеризующейся чрезвычайно низкими 
коэффициентами трения. Низкое сопротивление трению 

минимизирует износ, улучшает эффективность и
уменьшает рабочую температуру для медленной выработки 
ресурса изделия.
Шариковые винты могут работать с предельными 
нагрузками в широком температурном диапазоне, в режиме 
повторяющихся интенсивных рабочих циклов и обеспечивать 
точность, необходимую для оснащения актуаторов, 
работающих длительное время на высоких скоростях 
и при резких ускорениях. Тормозной механизм обычно 
предусмотрен для актуаторов с шариковыми винтами во 
избежание обратного хода.

Трапецеидальные винты: эти винты преобразуют 
вращающий момент в прямолинейное движение через 
прямое трение скольжения, что аналогично  общепринятому 
соединению гайки с болтом.  Типовая конструкция состоит 
из стального винта, пластиковой или латунной гайки и 
опорного элемента.

Шариковый винт

Конструкция трапецеидального винта обеспечивает 
высокий коэффициент трения, идеально подходящий для 
самоблокирующихся применений, когда актуатор не должен 
перемещаться назад под действием веса груза. Это снимает 
потребность в стопорном устройстве или тормозе

1

Трапецеидальный винт

для удержания актуатора в определённом положении в 
неподвижном состоянии.
Актуаторы на трапецеидальных винтах допускают высокие 
статические и динамические нагрузки, выдерживают 
повышенную вибрацию, работают тихо и представляют 
собой экономичное решение.

Дополнительные опции

Помимо стандартных вариантов актуаторов, иногда 
может потребоваться обратная связь по положению и/или 
направлению, ограничениям по перемещению в конкретном 
направлении или защите от динамической перегрузки. 
Для решения подобного рода задач были разработаны 
высокоэффективные технологии.

Концевые выключатели: Их назначение состоит в 
ограничении перемещения или хода актуатора в конкретном 
направлении. При приведении выключателя в действие, 
он размыкает или замыкает электрический контакт. Когда 
контакт замкнут, ток поступает через выключатель. Эти 
устройства могут обеспечить регулировку длины хода.

Датчик Холла: Эти вращающиеся или линейные датчики 
определяют относительное положение актуатора. Два 
датчика регистрируют изменяющееся магнитное поле, 
созданное вращающимся магнитом, а затем передают 
соответствующие выходные импульсы на блок управления 
для обеспечения обратной связи.

Фрикционная муфта: Этот элемент защищает актуатор от 
механического повреждения при достижении им крайнего 
положения или при мгновенно возрастающей максимальной 
динамической нагрузке. Фрикционная муфта состоит из 
набора стальных пластин, входящих в зацепление с втулкой 
и набора фрикционных колец, входящих в зацепление 
с корпусом. Давление, оказываемое регулировочным 
механизмом на пластины и кольца, действует через 
пружину и нажимную пластину. Фрикционная муфта не 
предназначена для использования в качестве ограничителя 
нагрузки, а только для защиты актуатора и конечного 
оборудования в случае динамической перегрузки.

Шаровая муфта с фиксатором: Шаровая муфта с 
фиксатором передает усилие через закаленные шарики, 

находящиеся в фиксаторах на валу и удерживаемые по месту 
пружинами. При превышении момента/режима нагрузки 
выталкивает шарики из своих фиксаторов, и тем самым 
расцепляет ходовой винт и двигатель.



Длина во втянутом состоянииДлина хода

N+R

N R

t

N  = работа под нагрузкой
R  = период останова
N+R  = общая продолжительность цикла

Опорная гайка: Предотвращает разрушение актуатора в 
случае неисправности ведущей гайки. Опорная гайка обычно 
металлическая, характеризуется повышенным пределом 
прочности деформации сдвига в сравнении с ведущей 
гайкой и  только входит в контакт с резьбой шпинделя при 
нарушении резьбы ведущей гайки. Опорная гайка несет 
нагрузку и может снизить ее (сигнализируя о необходимости 
ремонта).

Критерии выбора

На эксплуатационные показатели актуатора влияет 
множество факторов, характерных для области применения. 
Факторы, актуальные для оценки, включают усилия 
втягивания и толкания, статическую и динамическую 
грузоподъемность, скорость, длину хода и длину во втянутом 
состоянии, продолжительность включения и ресурс.

Усилие: Толкающее усилие – это максимальное 
растягивающее усилие, которое линейный электропривод 
может произвести в Ньютонах (Н), а  усилие втягивания – это 
максимальное втягивающее усилие. Некоторые актуаторы 
не обеспечивают равные величины усилий толкания и 
втягивания, в то время как другие не могут обеспечить 
втягивающее усилие.

Грузоподъемность: под максимальной статической 
нагрузкой имеется в виду вес или масса, с которыми 
может работать актуатор, оставаясь неподвижным без 
причинения устойчивого повреждения или не вызывая 
движения актуатора в обратном направлении (приложение 
к приводу нагрузкок, превышающих указанные величины, 
может повлечь риск неустранимой деформации некоторых 
деталей). Максимальная динамическая нагрузка – это 
максимальный общий вес или масса, которые актуатор 
может переместить. Решающим фактором этой величины 
является размер двигателя и тип зубчатой передачи. (Когда 
актуатор подвергается нагрузкам, превышающим указанную 
величину, он просто остановится). Некоторые исполнения 
отличаются встроенным механическим предохранительным 
устройством, аналогичным муфте, для защиты двигателя и 
шестерен от повреждения.

Скорость: Представляет собой скорость перемещения (при 
растяжении или втягивании) и обычно измеряется в мм/сек 
или дюйм/сек. Скорость может варьироваться при различных 
нагрузках, часто в зависимости от двигателя. Актуаторы 
с электродвигателями постоянного тока демонстрируют 
изменение скоростей обратно пропорционально нагрузке. 
Актуаторы с электродвигателями переменного тока 
двигаются при более постоянной скорости, на которую 
лишь незначительно влияет нагрузка. Другие факторы, 
воздействующие на скорость, включают величину 
и/или частоту приложенного напряжения, температуру 
окружающей среды, а также то, насколько хорошо актуатор 
интегрирован с конечным применением.

Длина хода и длина во втянутом состоянии: Ход означает 
длину (в мм или дюймах), на которую актуатор выдвигается 
или втягивается. Длина во втянутом состоянии – это 
наименьшее расстояние между двумя фиксированными 
точками на актуаторе, при втянутом положении толкателя. 
Этот размер отражает измерение от центров задних и 
передних крепежных отверстий.

Продолжительность включения и коэффициент 
использования: Определяет максимальный период 
во время работы актуатора без остановки.  Логически 
вытекающий коэффициент использования выражает то, 
как долго актуатор может работать без остановки, пока он 
не перегреется или не получит другие повреждения. На 
коэффициент использования влияет множество параметров, 
включая продолжительность работы, применение, 
конструкцию, установку и составные элементы. Следует 
определить тип задачи, ее продолжительность, частоту и 
повторяемость при оценке ожидаемой продолжительности 
включения.

Линейные актуаторы SKF рассчитаны на прерывистую 
работу. Допустимая нагрузка связана с коэффициентом 
использования, т.е. нагрузка должна быть уменьшена, 
когда коэффициент увеличен. На схемах максимальная 
нагрузка представлена как функция продолжительности 
включения. Коэффициент использования определяется как 
количество времени работы под нагрузкой против общей 
продолжительности включения. Если рекомендованный 
коэффициент использования превышен, актуатор может 
перегреться и выйти из строя.

Допустимая для актуаторов постоянного тока нагрузка 
при конкретном коэффициенте использования 
выражается в процентах от максимальной динамической 
грузоподъемности.

N  

N+R
Коэффициент использования %   =                  100



Пример:
Актуатор работает по следующему циклу: 5 сек 

работа, 5 сек пауза, 5 сек работа, 15 сек пауза и т.д.

Рассчитаем коэффициент использования и 

максимальную нагрузку для этого рабочего цикла.

Коэффициент 
нагрузки

На схеме ниже показано, что допустимая нагрузка 

(Fфакт/Fрасч) составляет 73% от максимальной 

динамической нагрузки при 33% коэффициенте 

нагрузки.

Макс. динамическая нагрузка = 5 000 H

Допустимая нагрузка = 0,73 x 5000 = 3 650 Н.

Расчет ресурса: ожидаемый ресурс актуатора зависит 

от нагрузки, длины хода и того, насколько часто 

срабатывает предохранительная муфта.

Эксплуатационный ресурс актуатора с шариковыми 

винтами обычно определяется ресурсом L
10

 

шарикового винта. В большинстве случаев износ 

на червячном колесе и пошипниках меньше, чем на 

шариковом винте.

При определенных обстоятельствах, ресурс двигателя 

короче, чем у шарикового винта, однако двигатель 

можно легко поменять. В большинстве случаев 

ресурс двигателей постоянного тока уменьшается при 

увеличении нагрузкок и количества пусков/остановок.

Пример:
Привод с ходом 500 мм, имеющий нагрузку 2 800 Н в 

одном направлении перемещения и 2 100 Н в другом. 

Используется полный ход актуатора.

100

% F факт
F расч

50

50 100 %
коэффициент нагрузки

73

33

F
1
,F

2
,F

3
...= кубическая нагрузка (Н) при неполном ходе S

1
, S

2
 и S

3 
....

L
10 d s 

=  номинальный ресурс при двойных ходах, т.е. при ходе от  
  одного крайнего положения до другого и обратно.

p  = шаг винта (мм).

S  =  фактический ход (мм).

C  =  базовая динамическая грузоподъёмность шарикового  
  винта (Н).

F
M 

 =  средняя кубическая нагрузка (Н).

1
Для расчета базового номинального ресурса 

шариковых винтов L
10

 достаточно знать динамическую 

нагрузку и фактический ход. L
10

 определяется как 

ресурс, которого достигают или превышают 90% от 

достаточно большой группы практически одинаковых 

шариковых винтов.

В большинстве случаев, величина нагрузки 

варьируется. Для подсчета эквивалентной нагрузки 

винта, во-первых, необходимо определить среднюю 

постоянно действующую нагрузку Fm, которая бы 

имела то же влияние на шариковый винт, что и 

фактическая изменяющаяся нагрузка. Среднюю 

постоянно действующую нагрузку можно получить по 

следующей формуле:



Проектирование и определение технических 

условий линейных актуаторов начинается 

с оценки настолько большего количества 

факторов, насколько это возможно для 

подготовки наиболее подходящего и 

обоснованного выбора технологии.

• Какое усилие и в каком направлении  
 (тянущем, толкающем, вертикальном  
 и/или горизонтальном) необходимо  
 актуатору для перемещения?

• На какое расстояние и насколько быстро 
 необходимо перемещаться актуатору?

• Как часто будет работать актуатор и сколько 
 времени актуатор бездействует?
 
• Каков ожидаемый ресурс актуатора?

• Как будет устанавливаться актуатор                 
 и требуется ли особая конфигурация
 переднего и/или заднего креплений?
 
• Требует ли область применения
 использования предохранительных
 механизмов?

• Создают ли факторы окружающей среды
 (колебания температур, влажность или
 вибрация) проблемы в работе?

• Ограничено ли пространство?

• Каковы варианты электроснабжения?

• Если используется двигатель, каков его  
 тип (постоянного тока, переменного тока 
 (или специальный) и напряжение?

• Требуется ли обратная связь по скорости 
 и/или положению?

• Ожидается или вероятен ли пересмотр  
 технических условий в будущем?

Перечень контрольных вопросов по целевому 

применению



Регулируемый рабочий стол

Подъёмник капота
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Томографические аппараты Закрытый кувез

Массажный стол
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за солнцем
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промышленность

Автоматизация 
производства
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Здравоохранение
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зданий
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Телескопические Тип  Усилие Скорость Длина хода Двигатель Стр.

колонны Н мм/сек мм В №

TFG 2 500 от 15 до 19 от 200 до 700 24 пост. ток 22

120/230 перем. ток  

Линейные актуаторы Тип Усилие Скорость Длина хода Двигатель Стр.

Н мм/сек мм В №

MAX 3 от 3 000 до 8 000 от 5 до 18 от 100 до 700 24 пост. ток 28

MAX 6 от 6 000 до 8 000 от 6 до 8 от 100 до 700 120/230 перем. ток 32

RU 22 от 8 000 до 12 000 4 to 7 от 100 до 700 24 пост. ток 36

CAT 33H 1 200 от 36 до 174 от 100 до 400 12/24 пост. ток 40

CAT 32B 4 000 от 12 до 65 от 100 до 400 12/24 пост. ток 44

CAHB–10 от 240 до 1 000 от 6 до 30  от 50 до 300  12/24 пост. ток  48

CAHB–20 от 1 500 до 2 500 от 13 до 38 от 102 до 305 12/24 пост. ток 52

CAHB–21 от 3 500 до 4 500 от 14 до 36 от 102 до 305 12/24 пост. ток 54

CAHB–30 от 1 500 до 2 300 от 11 до 26 от 102 до 305 115/230 перем. ток 56

CAHB–31 от 4 500 до 6 000 от 11 до 28 от 102 до 305 115/230 перем. ток 58

Руководство по выбору



Руководство по выбору

Ручные пульты Тип  Эксплуатационная Макс. число Класс Стр.
управления  мощность работающих защиты
   двигателей
  В пост. ток/мА n° IP №

 EHA 1 12/50 1 67 68

 

 EHA 3 12/50  3  67  69 

 

 CAES31 30/33 1 54 70

1

Блоки управления Тип  Макс. число Вход  Выход Стр.
   соединений  

   n° В В/A №

 BCU  3 120/230 перем. ток 24/7 62 

 CAED  1 24 пост. ток 24/9 64
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Телескопические колонны
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Телескопические колонны

TELEMAG TFG

Преимущества
• Усилия втягивания или толкания

• Компактная конструкция

• Быстрое перемещение

• Мощность

• Параллельный привод

TFG 10

B
C
U

 5

Блоки управления

TFG 50

TFG 90

EHA3

B
C
U

 8

E
H

A
3

Встроенный блок управления

Встроенный блок управления

Ручной пульт управления

  Ед. изм. TFG10 TGF50 TFG90

Макс. усилие*
(толкание или втягивание)  Н 2 500 2 500 2 500
Скорость  мм/сек от 15 до 19 от 15 до 19 от 15 до 19
Ход   мм от 200 до 700 от 200 до 700 от 200 до 700
Длина во втянутом состоянии (3 секции)  мм S+140 (вкл. плиту) S+140 (вкл. плиту) S+140 (вкл. плиту)
Вход напряжения  В 24 пост. ток 120 пост. ток 230 пост. ток
Потребляемый ток  A 5 1,8 1
Продолжительность включения
прерывистый режим работы  мин. 1 мин./9 мин. 1 мин./9 мин. 1 мин./9 мин.
Продолжительность включения
кратковременный режим работы  мин. 3 3 3
Температура окружающей среды  °C от +10 до +40 от +10 до +40 от +10 до +40
Класс защиты  IP 30 30 30
Класс изоляции  – SELV l I
Вес  кг от 8 до 19 от 8 до 19 от 8 до 19

*См. диаграмму смещенной нагрузки

на следующей странице

Подходящие блоки управления и аксессуары

Коммутационная схема TFG10 и TGF50/90

Габаритный чертеж

Технические данные

Стандарты
• EN/IEC 60601-1

• UL 60601-1

L

N

M

PE

Исполнительное
устройство

+

-
24 В пост. тока

M

Концевой выключатель,
нормально замкнутый

Актуатор

Черный Красный
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Диаграмма скорость-усилие Диаграмма ток-усилие
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Телескопические колонны

TELEMAG TFG
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Телескопические колонны

TELEMAG TFG

Тип

Напряжение:
24 В пост. тока
120 В перем. тока (50/60 Гц)
230 В перем. тока (50 Гц)

Ход (S):
200 мм
300 мм
400 мм
500 мм
600 мм
700 мм

200

300

400

500

600

700

1

5

9

-0 2  3 - - 0 1 40 0 0T F G

Ключ для заказа

 Обозначение Заказ №

Нижняя монтажная плита 102,5x102,5 мм SMT-264363  M/0124814

Винт для нижн. монтажной плиты M6x30 (необходимо 4 винта) ZBE-510709  M/0125560

Кабель сетевого питания, вилка SEV 3 000 мм, черный, 3x0,75 мм2 ZKA-304345  M/0125331

Кабель сетевого питания, вилка 3 000 мм, черный, 3x0,75 мм2 ZKA-304346-3000  M/0121729

Кабель сетевого питания, америк. вилка 3 000 мм, черный, 3x0,75 мм2 ZKA-304347-3000  M/0121762

Кабель сетевого питания, вилка по брит. стандарту 3 000 мм, черный,

3x0,75 мм2 ZKA-304355-3000  M/0121755

Аксессуары
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Линейные актуаторы



Подходящие блоки управления и 
аксессуары

Коммутационная схема*

Габаритный чертеж
2
8

15 12

11
11 2

8

1
1

(S) L +215/280*

14

136 15

†12
+0,3

+0,1 †12
+0,3

+0,1

4
2
,5

2
8 2
8

82

Cable 2 500 mm

DIN8 cable

Линейные актуаторы

MATRIX MAX3

Преимущества
•  Длительный ресурс

• Бесшумная работа

• Система с блоком управления

 и ручным выключателем

• Возможность синхронизации

• Компактный и эстетичный

• Опорная гайка в стандартной

 комплектации

MAX 3

B
C
U

 5

Блоки управления

EHA3

B
C
U

 8

Ручной пульт управления

Вид сбоку

* Действительна только для MAX 31
 MAX 30 должен работать от блока управления BCU.

* S ≤ 350 мм; L = S + 215
 S > 350 мм; L = S + 280

Вид сверху

Вильчатая головка 
(стандартное 
исполнение)

с поворотом 
на 90°

  Ед. изм. MAX3 A MAX3 C

Усилие толкания (макс.) Н 8 000 3 000    

Усилие втягивания (макс.) Н 6 000 3 000

Скорость  мм/сек 5 to 7 13 to 18  

Ход  мм от 100 до 700 от 100 до 700

Длина во втянутом состоянии мм S+215/280* S+215/280* 

Напряжение  В перем. ток 24 24

Потребляемый ток  A 5,0 5,0

Рабочий цикл  % 10 (1 мин./9 мин.) 10 (1 мин./9 мин.)  

Температура окружающей среды °C от 0 до +40 от 0 до +40

Класс защиты  IP 66S 66S  

Вес (при ходе 200 мм)  кг 4,5 4,0

Цвет  – Серый Серый

* S ≤ 350 мм; L = S + 215

 S > 350 мм; L = S + 280

Технические данные

24В пост. ток +

-

M

5В+

Земля

Голубой Красный

1+7 2+4Вилка DIN8

Привод

Кабель 2 500 мм

вилка DIN8



Диаграммы параметров

Диаграмма скорость-усилие Диаграмма ток-усилие

7,5

10,0

5,0

2,5

0

0  2 000 4 000 6 000 8 000

C
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Нарузка (Н)

Потребляемый ток (A)

20

15
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5

0

0  2 000 4 000 6 000 8 000

C

A

Нарузка (Н)

Скорость (мм/сек)

Линейные актуаторы

MATRIX MAX3

Статика уменьшения толкающего усилия
Коэффициент надежности S=1

Статика уменьшения толкающего усилия
Коэффициент надежности S=2

Режимы нагрузки для различных коэффициентов запаса
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7 000
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0

0 200100 300 500 700400 600 800

A

C

Ход (мм)

3

Статика уменьшения толкающего усилия
Коэффициент надежности S=4 (EN60601)
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C
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2 000

3 000

4 000

1 000

5 000

6 000

7 000

0

0 100 200 300 400 500 600 700 800

Ход (мм)

Усилие (Н)



Линейные актуаторы

MATRIX MAX3

Тип

Напряжение электродвигателя:
24 В пост. напряжение
24 В пост. напряжение, со встроенным выключением тока

Нагрузка:
8 000 Н
3 000 Н

Ход (S) / Длина во втянутом состоянии (L):
100 мм / 315 мм
150 мм / 365 мм
200 мм / 415 мм
300 мм / 515 мм
700 мм / 980 мм

Ориентация заднего крепления:
Стандартная
С поворотом на 90°

Опции 1:

A

C

- A

100 315

150 365

200 415

300 515

700 980

1

2

000

0

M

N

M A X 3 -0

0

1

C 5

Без опций, действительно только для привода "A" 
Усилие толкания, для варианта привода "C" 
Усилие втягивания, для варианта привода "C"

Ключ для заказа



Подходящие блоки управления
и аксессуары

Коммутационная схема

Габаритный чертеж

MAX 6

Блоки управления

E
H

A
1

Встроенный блок управления

Ручной пульт управления

Линейные актуаторы

MATRIX MAX6

Преимущества
• Длительный ресурс

• Бесшумная работа

• Возможность синхронизации

• Компактный и эстетичный

• Опорная гайка в стандартной

 комплектации

  Ед. изм. MAX6 A

Усилие толкания (макс.) Н 8 000    

Усилие втягивания (макс.) Н 6 000

Скорость  мм/сек от 6 до 8  

Ход  мм от 100 до 700

Длина во втянутом состоянии мм S+215/280* 

Напряжение  В перем. ток 120/230

Потребляемый ток  A 1,8

Рабочий цикл  % 10 (1 мин./9 мин.)  

Температура окружающей среды °C от 0 до +40  

Класс защиты  IP 66S  

Вес (при ходе 200 мм)  кг 4,8

Цвет  – Серый

* S ≤ 350 мм; L = S + 215

 S > 350 мм; L = S + 280  

Технические данные

L

N

M

PE

Встроенный
блок управления

Вид сверху

Вид сбоку

*  S ≤ 350 mm; L = S + 215
 S > 350 mm; L = S + 280

Вильчатая 
головка 
(стандартное 
исполнение)

с поворотом 
на 90˚



Диаграммы параметров

Диаграмма скорость-усилие Диаграмма скорость-усилие

1,5

2,0
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120 V
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Потребляемый ток (A)
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Скорость (мм/сек)

Линейные актуаторы

MAX6

Статика уменьшения толкающего усилия
Коэффициент надежности S=1

Статика уменьшения толкающего усилия
Коэффициент надежности S=2

Статика уменьшения толкающего усилия
Коэффициент надежности S=4 (EN60601)

Режимы нагрузки для различных коэффициентов запаса
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Ключ для заказа

Тип

Напряжение электродвигателя
230 В перем. ток /50 Гц, низкого напряжения
120 В перем. ток /60 Гц, низкого напряжения

Ход (S) / Длина во втянутом состоянии (L)
100 мм / 315 мм
150 мм / 365 мм
200 мм / 415 мм
300 мм / 515 мм
700 мм / 980 мм

Ориентация заднего крепления
Стандартная
С поворотом 90o

4
5

- A

1
2

000

100 315
150 365
200 415
300 515
700 980

M A X 6 0 -0A 0

Линейные актуаторы

MAX6

Аксессуары

Кабель сетевого питания для MAX6 Вилка  Страна  Наименование Заказ N°

Прямой кабель 3,5 м Schuko  Германия  ZKA-140306-3500 M/0121723

Прямой кабель 3,5 м   SEV  Китай ZKA-140316-3500 M/0121737

Прямой кабель 3,5 м   UL  США  ZKA-140355-3500 M/0121724

Прямой кабель 3,5 м Амер. стандарт     

 для медицинских     

 учреждений  США ZKA-140360-3500 M/0121732

Прямой кабель 3,5 м Брит. стандарт Великобрит. ZKA-140350-3500 M/0121743

Спиралевидный кабель 1,2 м / 2,2 м Schuko  Германия ZKA-140342-1500 M/0121728

Спиралевидный кабель 1,2 м / 2,2 м SEV  Китай ZKA-140378-1200 M/0121738

Прямой кабель в полиуретановой      

оболочке 3,5 м SEV  Китай ZKA-140422-3500 M/0121739

Прямой кабель в полиуретановой      

оболочке 3,5 м   Schuko  Германия  ZKA-140426-3500 M/0121740

Сальник с разгрузкой натяжения      

для сетевого кабеля    ZUB-952253 M/0102848

Инструмент для вилок (гнездовой      

разъём / D-образный миниатюрный      

разъём /сеть)   ZWS-140375 M/0125322



мм

мм
мм

Подходящие блоки управления  
и аксессуары

Коммутационная схема

Габаритный чертеж

RU22

B
C
U

 5

Блоки управле

EHA 3

B
C
U

 8

Ручной пульт управления

Линейные актуаторы

Runner

Преимущества
•  Большое усилие толкания/втягивания

•  Компактная конструкция

•  Бесшумная работа

•  Длительный ресурс

•  Опорная гайка в стандартной комплектации

•  Высокий коэффициент безопасности в статике

   Ед. изм. RU22

Усилие толкания (макс.) Н 12 000    

Усилие втягивания (макс.) Н 8 000

Скорость  мм/сек от 4 до 7  

Ход  мм от 100 до 700

Длина во втянутом состоянии мм S+215/315* 

Напряжение  В пост. ток 24

Потребляемый ток  A 7

Цикл работы  % 10 (1 мин./9 мин.)  

Температура окружающей среды °C от 0 до +40

Класс защиты  IP X6S  

Вес (при ходе 200 мм)  кг 4,7 

Цвет  – Серый
 

* S ≤ 500 мм; L = S + 215

 S > 500 мм; L = S + 315

Экспликация:
S = ход
L = длина во втянутом состоянии

Технические данные

+

-
24 В пост. тока

M

Концевой выключатель,
нормально замкнутый

Актуатор

Черный Красный

Положение петли 
крепежа

Кабель 
электродвигателя, 
1 500 мм, вилка DIN8

*  S ≤ 500 мм; L = S + 215

 S > 500 мм; L = S + 315



Диаграммы параметров

Режимы нагрузки для различных коэффициентов запаса

Диаграмма скорость-усилие Диаграмма ток-усилие

Линейные актуаторы

Runner

Предел усилия толкания, коэффициент
запаса S=2 1) Увеличение длины во втянутом 
состоянии при ходе >500 мм

Предел усилия толкания, коэффициент запаса 
S=4 (EN 60601) 1) Увеличение длины во втянутом 
состоянии при ходе >500 мм
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Линейные актуаторы

Runner

Тип

Напряжение:
24 В пост. напряжение

Нагрузка / Скорость:
12 000 Н / 4-7 мм/сек

Ход (S) / Длина во втянутом состоянии (L):
100 мм / 315 мм
200 мм / 415 мм
300 мм / 515 мм
500 мм / 715 мм
700 мм / 1 015 мм

Кабель:
Прямой кабель 1,5 м, разъем DIN8

Ориентация заднего крепления / Диаметр отверстия:
0  / 12,0 мм
90  / 12,0 мм

Опции:
Без опций (все хода кроме 700 мм)
Без опций (ход 700 мм)

1 0 0  3 1 5

2 0 0  4 1 5

3 0 0  5 1 5

5 0 0  7 1 5

7 0 0  x x x

0

4

00

10

Ключ для заказа



Подходящие блоки управления
и аксессуары

Коммутационная схема

Габаритный чертеж

Линейные актуаторы

CAT 33H

Преимущества
• Компактность

•  Прочность

•  Высокая эффективность

•  Фрикционная муфта

Экспликация:
S = ход
L = длина во втянутом состоянии

  Ед. изм. CAT 33H

Усилие толкания (макс.) Н 1 200      

Усилие втягивания (макс.) Н 1 200   

Скорость  мм/сек от 36 до 174    

Ход  мм от 100 до 400   

Длина во втянутом состоянии мм S+150   

Напряжение  В пост. тока 12/24    

Потребляемый ток (12 В пост. ток) A 18

 (24 В пост. ток) A 9   

Рабочий цикл  % 20   

Температура окружающей среды °C от -20 до +50  

Класс защиты  IP 65     

Вес (при ходе 200 мм)  кг 2,2 

Цвет  – –  

C12C

C
A
E
D

 9
-
2
4
R

CAES 31C

C24C

Блоки управления

Ручной пульт управления

Концевой
выключатель

+
12/24
пост.
тока

M

1 2

2

13 2

13

О
п
ц
и
я 

2
 -

 Д
а
тч

и
к 

Х
о
л
л
а

Концевой
выключатель

Технические данные



Диаграммы параметров

Коэффициент нагрузки
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Линейные актуаторы

CAT 33H
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Концевые выключатели

CAXC 33 
• Два выключателя CAXC необходимы для

 ограничения хода с обеих сторон

•  Выключатели уменьшают полезную длину

 хода на 20 мм

Обозначение изделия
CAXC 33

37

4
5

26

750

Допустимая мощность:  3 Вт 
Максимальное напряжение: 200 В пост. тока
Максимальный ток:  200 мA (пост. ток)

W= общий
C = нормально замкнутый
O = нормально разомкнутый

C O

W

Размерный чертеж

Коммутационная схема

Ключ для заказа

Тип

Двигатель в сборе:
Правого исполнения

Ход (S):
100 мм

300 мм
400 мм

Заднее крепление:
Вильчатая проушина =12,0 мм

Переднее крепление:
Отверстие =12,0 мм

Опция для двигателей исполнения CxxC:
Прямой кабель 2,0 м, без разъема

C A T X33H X /

100

200

300

400

41

1 000/50-38

1 200/56-36

600/100-80

900/113-79

400/174-150

500/174-140

C12C

C24C

12В пост. тока, IP65
24В пост. тока, IP65

Опции электродвигателя

2

IT2A1 G1 FR

200 мм

Динамическая нагрузка (Н) / Скорость (мм/сек)

Линейные актуаторы

CAT 33H



Подходящие блоки управления
и аксессуары

Коммутационная схема

Габаритный чертеж

Линейные актуаторы

CAT 32B
  
Преимущества
• Компактность

•  Прочность

•  Высокая эффективность

•  Фрикционная муфта

  Ед. изм. CAT 32B

Усилие толкания (макс.) Н 4 000      

Усилие втягивания (макс.) Н 4 000   

Скорость  мм/сек от 12 до 65    

Ход  мм от 100 до 400   

Длина во втянутом состоянии мм S+206   

Напряжение  В пост. ток 12/24    

Потребляемый ток (12 В пост. ток) A 18

 (24 В пост. ток) A 9   

Рабочий цикл  % 20   

Температура окружающей среды °C от -20 до +50  

Класс защиты  IP 65     

Вес (при ходе 200 мм)  кг 2,6     

Цвет  – –  

C12C

C
A
E
D

 9
-
2
4
R

CAES 31C

C24C

Блок управления

Ручной пульт управления

Концевой
выключатель

+
12/24
пост.
тока

M

1 2

2

13 2

13

О
п
ц
и
я 

2
 -

 Д
а
тч

и
к 

Х
о
л
л
а

Концевой
выключатель

Технические данные

Экспликация:
S – ход
L – длина во втянутом состоянии



Шестерня 1

Шестерня 2

Шестерня 4

V  мм/сек
I   (A )

V  мм/сек
I   (A )

V  мм/сек
I   (A )

Диаграммы параметров

Линейные актуаторы

CAT 32B
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Тип

Ход актуатора
100 мм 100

200 мм 200

300 мм 300

400 мм 400

C A X B 3 2 B

Концевые выключатели

CAXB 32B 
•  Во избежание набегания на механический 

 концевой упор, концевые выключатели  

 должны быть расположены примерно  

 в 10 мм от соответствующего концевого 

 упора

Допустимая мощность: 3 Вт

Максимальное
напряжение: 200 В пост. тока

Максимальный ток: 200 мA (пост. ток)

W= общий

C = нормально замкнутый

O = нормально разомкнутый

25

2
0

4
2

O

C O

WW

C

L

Размерный чертеж

Коммутационная схема

Ключ для заказа

Ключ для заказа

Тип

Ход (S):
100 мм
200 мм
300 мм
400 мм

Заднее крепление:
 =12,0 мм

Переднее крепление:
Наружная резьба, M12

Опция для двигателей CxxC:
Прямой кабель 2,0 м, без вилки

X32B X /

100

200

300

400

41

4 000/17-12

4 000/17-13

2 500/32-25

2 500/33-26

1 500/63-48

1 500/65-52

C12C

C24C

12В пост. тока, IP65

Опции электродвигателя

2

Динамическая нагрузка (Н) / Скорость (мм/сек)

FA1 IT2G3RC A T

Вильчатая проушина

24В пост. тока, IP65

Линейные актуаторы

CAT 32B



Коммутационная схема

Габаритный чертеж

  Ед. изм. CAHB–10... 2 CAHB–10... 3 CAHB–10... 4 CAHB–10... 5

Усилие толкания (макс.) Н 240 500 750 1 000

Усилие втягивания (макс.) Н 240 500 750 1 000

Скорость  мм/сек от 24 до 30 от 13 до 16 от 8 до 10 от 6 до 8

Ход  мм 50 от 50 до 300 50 100

Длина во втянутом состоянии мм –* –* –* –*

Напряжение  В пост. ток 12/24 12/24 12/24 12/24

Потребляемый ток (12 В пост. ток) A 3,2 3,0 2,8 2,6  

 (24 В пост. ток) A 2,0 1,8 1,8 1,6

Цикл работы  % 25 25 25 25

Температура окружающей среды °C от -40 до +85 от -40 до +85 от -40 до +85 от -40 до +85

Класс защиты  IP 66 66 66 66

Вес (при ходе 300 мм) кг 1,5 1,5 1,5 1,5

Цвет  – Серебристый Серебристый Серебристый Серебристый

* см. табл. выше

Линейные актуаторы

Размеры, мм*
Ход 50 100  150  200  300

Длина во втянутом состоянии (L1) 158 209  260  311  413

*Допуск: L1 = ± 2,0 мм

Серия CAHB–10

Особенности / Преимущества
•  Привод с трапецеидальным винтом

•  Телескопическая трубка (алюминиевая)

•  Защитная трубка (алюминиевая)

•  Картер редуктора из цинкового сплава

•  Шестерни из порошкового металла

•  С автоматической блокировкой

• Длина кабеля 600 мм без разъема

+

–
12В/24 В пост. тока

M

Нормально замкнутый
концевой выключатель

Актуатор

Черный Красный

Технические данные



Диаграммы параметров

Линейные актуаторы

CAHB–10

Нагрузка (Н)
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Диаграмма скорость-усилие Диаграмма ток-усилие
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Тип

Напряжение
12 В пост. напряжение A

Нагрузка (Н)
240 (доступно только для длины хода 50 мм) 2

500 3

750 (доступно только для длины хода 50 мм) 4

1 000 (доступно только для длины хода 100 мм) 5

Ход
050/158 мм 050 158

100/209 мм 100 209

150/260 мм 150 260

200/311 мм 200 311

300/413 мм 300 413

C A H B – 1 0 – A A – – A A A 0 0 0 – 0 0 0

Тип

Напряжение
24 В пост. напряжение A

Нагрузка (Н)
500 (не доступно для длинны хода 100 мм)   3

750 (доступно только для длины хода 50 мм)   4

1 000 (доступно только для длины хода 100 мм)   5

Ход/Общая длина
050/158 мм 050 158

100/209 мм 100 209

150/260 мм 150 260

C A H B – 1 0 – A A – – A A A 0 0 0 – 0 0 0

Ключ для заказа

Ключ для заказа

Линейные актуаторы

CAHB–10



24,5

†
2
6

5
0
,8

†
6
3
,5

†
2
8
,6

†13

15,514

73,5 30(55*) 11,5

L1

161,5

†13

76

3
8

1
5
0
,5

Коммутационная схема

Габаритный чертеж

Линейные актуаторы

Размеры, мм*  102  153  204  305

L1 (Длина во втянутом состоянии) 262  313  364  465 

*Допуск: L1 = ± 3,8 мм

  Ед. измер. CAHB–20... 1 CAHB–20... 2

Усилие толкания (макс.) Н 1 500 2 500    

Усилие втягивания (макс.) Н 1 500 2 500    

Скорость  мм/сек от 27 до 33 от 13 до 17  

Ход  мм от 102 до 305 от 102 до 204

Длина во втянутом состоянии мм –* –*  

Напряжение  В пост. ток 12/24 12/24 

Потребляемый ток (12 В пост. ток) A 16 14  

 (24 В пост. ток) A 8 7  

Цикл работы  % 25 25  

Температуры окружающей среды °C от -40 до +85 от -40 до +85 

Класс защиты  IP 66 66  

Вес (при ходе 305 мм) кг 5,5 5,5  

Цвет  – Черный Черный   

* см. табл. выше

Серия CAHB–20

Особенности / Преимущества
•  Привод с трапецеидальным винтом

•  Телескопическая трубка  

 (из нержавеющей стали)

•  Защитная трубка (стальная),  

 с порошковым покрытием

•  Повышенная коррозийная стойкость

•  Механическая защита от перегрузки 

 (муфта)

•  Смазка на весь срок службы

•  Прочный, предназначен для

 тяжелых условий эксплуатации

•  С автоматической блокировкой

•  Сертифицирован (CE: EN 55011)

• Длина кабеля 130 мм без разъема

Технические данные

+

-
12/24 В пост. тока

M
Актуатор

Красный Черный



Диаграммы параметров
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Линейные актуаторы

CAHB–20

Тип

Напряжение
12 В пост. ток A

24 В пост. ток B

Нагрузка (Н)
1500 (доступно только для длины хода 102 и 305 мм) 1

2500 (доступно только для длины хода 305 мм) 2

Ход/Общая длина
102/262 мм 102 262

153/313 мм 153 313

204/364 мм 204 364

305/465 мм 305 465

C A H B – 2 0 – A – – A A A 0 0 0 – 0 0 0

Диаграмма скорость-усилие Диаграмма ток-усилие

Ключ для заказа 3
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Коммутационная схема

Габаритный чертеж

Линейные актуаторы

серии CAHB–21

Особенности / Преимущества
•  Высокоэффективный шариковый винт

•  Телескопическая трубка

 (из нержавеющей стали)

•  Защитная трубка (стальная),

 с порошковым покрытием

•  Улучшенная коррозийная стойкость

•  Механическая защита от перегрузки

 (муфта)

•  Смазка на весь срок службы

•  Прочный, предназначен для

 тяжелых условий эксплуатации

•  Без управления по сигналам

 обратной связи

•  Сертифицирован (CE: EN 55011)

•  Длина кабеля 130 мм без разъема

  Ед. изм. CAHB–21... 2 CAHB–21... 3

Усилие толкания (макс.) Н 3 500 4 500    

Усилие втягивания (макс.) Н 3 500 4 500  

Скорость  мм/сек от 24 до 36 от 14 до 19  

Ход  мм 102-305 102-204

Длина во втянутом состоянии мм –* –*  

Напряжение  В пост. 12/24 12/24 

Потребляемый ток (12 В пост. ток) A 17 13  

 (24 В пост. ток) A 8,5 6,5  

Цикл работы  % 25 25  

Температура окружающей среды °C от -40 до +85 от -40 до +85 

Класс защиты  IP 66 66  

Вес (при ходе 305 мм) kg 6,5 6,5  

Цвет  – Черный Черный    

* см. табл. выше

Размеры, мм* 102  153  204  305

Ход Длина во втянутом состоянии (L1) 317  368  419  521 

* Допуск:; L1 = ± 3,8 мм

Технические данные

+

-
12/24 В пост. тока

M
Актуатор

Красный Черный



Диаграммы параметров
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Линейные актуаторы

CAHB–21

Тип

Напряжение
12 В пост. ток
24 В пост. ток

Нагрузка (Н)
3 500 (доступно только для длины хода 102 и 305 мм)
4 500 (не доступно для длины хода 305 мм)

Ход/общая длина
102/317 мм
153/368 мм
204/419 мм
305/521 мм

A
B

1
2

102 317
153 368
204 419
305 521

C A H B – 2 1 – N – – A A A 0 0 0 – 0 0 0

Диаграмма скорость-усилие Диаграмма ток-усилие

Ключ для заказа 3



Коммутационная схема

Габаритный чертеж

Линейные актуаторы
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Серия CAHB–30

Особенности / Преимущества
•  Привод с трапецеидальным винтом

• Телескопическая трубка   

 (из нержавеющей стали)

• Защитная трубка (стальная),

 с порошковым покрытием

• Повышенная коррозийная стойкость

• Механическая защита от перегрузки   

 (муфта)

• Смазка на весь срок службы

• Прочный, предназначен для

 тяжелых условий эксплуатации

• С автоматической блокировкой

• Длина кабеля 600 мм без разъема

  Ед. изм. CAHB–30... 1 CAHB–30... 2

Усилие толкания (макс.) Н 1 500 2 300    

Усилие втягивания (макс.) Н 1 500 2 300  

Скорость  мм/сек от 25 до 26 от 12 до 13

Ход  мм от 102 до 305 от 102 до 204

Длина во втянутом состоянии мм –* –*  

Напряжение  В перем. ток 115/230 115/230 

Потребляемый ток (230 В перем. ток) A 1,35 1,4  

Цикл работы  % 25 25  

Температура окружающей среды °C от -26 до +65 от -26 до +65 

Класс защиты  IP 65 65  

Вес (при ходе 305 мм)  кг 9 9  

Цвет  – Черный Черный     

* см. табл. Выше

Для использования под открытым небом

обращайтесь в SKF

Размеры, мм* 102  153  204  305

Ход Длина во втянутом состоянии (L1) 380  415  415  465

*Допуск: L1 = ± 3,8 мм

Технические данные

L

N

M

Привод

Красный Черный Белый

PE

Зеленый

115/230 В перем. тока, 50/60 Гц



Нарузка (Н)
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Диаграммы параметров
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Линейные актуаторы

CAHB–30 

Тип

Напряжение
230 В перем. ток

Нагрузка (Н)
1 500 (доступно только для длины хода 102 и 305 мм) 1
2 300 (не доступно для длины хода 305 мм) 2

Общая длина
102/380 мм 102 380
153/415 мм 153 415
204/415 мм 204 415
305/465 мм 305 465

C A H B – 3 0 – A – – A A A 0 0 0 – 0 0 0

P

Диаграмма скорость-усилие Диаграмма ток-усилие

Ключ для заказа 3



Коммутационная схема

Габаритный чертеж

Линейные актуаторы
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Серия CAHB–31

Особенности / Преимущества
• Высокоэффективный шариковый винт

• Двигатель с термозащитой

• Без управления по сигналам обратной связи

• Телескопическая трубка (из нержавеющей 

 стали)

• Защитная трубка (стальная), с порошковым  

 покрытием

• Повышенная коррозийная стойкость

• Механическая защита от перегрузки (муфта)

• Смазка на весь срок службы

• Прочный, предназначен для

 тяжелых условий эксплуатации

• Без управления по сигналам

 обратной связи

• Длина кабеля 600 мм без разъема

  Ед. изм. CAHB–31... 2 CAHB–31... 3

Усилие толкания (макс.) Н 4 500 6 000    

Усилие втягивания (макс.) Н 4 500 6 000  

Скорость  мм/сек от 20 до 24 от 11 до 13

Ход  мм от 102 до 305 от 102 до 204

Длина во втянутом состоянии мм –* –*  

Напряжение  В перем. ток 230 230 

Потребляемый ток (230 В перем. ток) A 1,4 1,4  

Цикл работы  % 25 25  

Температура окружающей среды °C от -26 до +65 от -26 до +65 

Класс защиты  IP 65 65  

Вес (при ходе 305 мм)  кг 9,5 9,5  

Цвет  – Черный Черный     

* см. табл. выше

Для использования под открытым небом

обращайтесь в SKF

Размеры, мм* 102 153 204  305

Ход (Длина во втянутом состоянии (L1) 380  419 419 521  

*Допуск: L1 = ± 3,8 мм

Технические данные

L

N

M

Привод

Красный Черный Белый

PE

Зеленый

115/230 В перем. тока, 50/60 Гц



Диаграмма скорость-усилие Диаграмма ток-усилие

Диаграммы параметров

Линейные актуаторы

CAHB–31

Тип

Напряжение
230 В перем. ток Р

Нагрузка (Н)
4 500 (доступно только для длины хода 102 и 305 мм) 1

6 000 (не доступно для длины хода 305 мм) 2

Общая длина
102/317 мм 102 317

153/368 мм 153 368

204/419 мм 204 419

305/521 мм 305 521

C A H B – 3 1 – N – – A A A 0 0 0 – 0 0 0

Ключ для заказа

3



Блоки управления

4



Блоки управления
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Линейные приводы

BCU 8

M
A

X
3

R
U

2
2

Колонны

T
F
G

1
0

Ручной пульт управления

E
H

A
 3

Вид без блокировки соединителей

Разъемы для 3 приводов

Опция для заземления

Кабель сетевого
питания

Место подключения
ручного пульта управления

  Ед. изм. BCU 5 BCU 8

Выводы двигателя (DIN8) # 3 3

Выводы исполнительного устройства (HD15) # 1 1

Стойкость к случайным единичным отказам да/нет да да

Обработка энкодер  да/нет нет нет

Входное напряжение  В перем. ток 120 230

Частота  Гц 60 50  

Входной ток (макс.)  A 2,5 1,3

Резервная мощность  Вт – –

Напряжение на выходе В 24 24 

Ток на выходе (макс.)  A 7 7

Продолжительность включения

в прерывистом режиме min 1/9 1/9

Продолжительность включения

в кратковременном режиме min 2 2

Температура окружающей среды °C от 0 до +40 от 0 до +40

Влажность  % от 5 до 85 от 5 до 85

Степень защищённости IP X4 X4

Класс защищённости  – I II

Соответствие стандартам EN/UL UL 60601-1 UL 60601-1

   EN 60601.1-2 EN 60601.1-2

Вес  кг 2,3 2,3

BCU

Преимущества
• Компактный 3-канальный блок   

 управления актуатора

• Стойкость к случайным единичным 

 отказам

• Защита от перегрузки и перегрева

• Легко очищаемый

• Малое потребления тока

 в режиме ожидания

Подходящие блоки управления  
и аксессуары

Коммутационная схема

Габаритный чертеж

Технические данные



Тип

Блок управления BCU

Напряжение:
120 В переменного тока 50/60 Гц (Класс I)
230 В переменного тока 50 Гц (Класс II)

Магистральный силовой кабель:
Класс II, прямой  3,5 м, двухполюсная вилка, европейского стандарта (для типа напряжения 8)
Класс II, прямой 3,5 м, двухполюсная вилка, британского стандарта (для типа напряжения 8)
Класс I, прямой 3,5 м, трехполюсная вилка, американского стандарта (для типа напряжения 5)

2J

2H

2N

5

8

0 00 00 0 -3-B C U 3 1

Блоки управления

BCU

Параметризация BCU

Функциональность:
Индивидуальная работа всех каналов

Двигатели:
TFG ,7 A code E
MAX 3 6,7 A
RU 22 8,5 A code R

Плавный пуск/останов:
Средний, пуск 400 мсек, останов 200 мсек

Опции электродвигателя
1   2   3

0 00 --B C P 0 0 01 1 3

code M

Коды для заказа

BCU53-2N3100-0000

BCU83-2J3100-0000

BCU83-2H3100-0000

BCU необходимо параметризовать для 

подключенных к портам двигателей. При 

заказе BCU просьба указывать, какая 

параметризация BCP необходима.

Ключи для заказа

BCP11-EEE000-3000

BCP11-EEM000-3000

BCP11-RRR000-3000

Ключ для заказа

Ключ для заказа

BCP11-EMM000-3000

BCP11-MMM000-3000

BCP11-MME000-3000

BCP11-MEE000-3000

4



Подходящие приводы
и принадлежности

Коммутационная схема

Габаритный чертеж

Блоки управления

Ключ для заказа

CAED 9-24R

9

66

91

73
,

5

5
9

1 2 3 4 5 6 7

35

Светодиод

3
5

1
6

  Ед. изм. CAED 9-24R 

Выводы двигателя  # 1

Выводы исполнительного устройства    1

Разъёмы для подключения питания #    1

Разъём для подключения концевых датчиков #  да

Стойкости к случайным единичным отказам да/нет нет

Обработка кодового датчика да/нет нет

Входное напряжение  В пост. ток 24 (22-29)

Частота  Гц –

Входной ток (макс.)  A    10

Резервная мощность   Вт 0,72

Напряжение на выходе В пост. ток 24

Ток на выходе (макс.)  A    9

Продолжительность включения

в прерывистом режиме  %   10

Продолжительность включения

в кратковременном режиме мин. вкл. 2

Температура окружающей среды °C    от 0 до +50 

Влажность   %    –

Класс защищённости   IP 31

Вес   EN/ UL EN 60601-1-2, EN 50081-1, EN 50082-1

Выводы двигателя (DIN8) кг    –

CAED

Преимущества
•  Питающее напряжение 24 В

 пост. тока

•  Напряжение на выходе 24 В

 пост. тока

•  Электронная защита от перегрузки,

 заводская установка 9 A

•  Светодиодная индикация для   

 отключения при перегрузке

•  Легкий монтаж, все соединения  

 сделаны на винтовых зажимах

CAED 9-24R

C
A
T
3
3
H

 C
2
4
C

Ручной пульт управления

C
A
T
3
2
B

 C
2
4
C

C
A
E
S
 3

1
C

Линейные приводы

1 2 3 4 5 6 7

+ Ð

24 VDC

Технические данные



Ручные пульты управления
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Ручные пульты управления

EHA 1

Преимущества
•  Прочная эргономичная конструкция

•  Тактильные кнопки, четко маркированные

•  Легко монтируемый крепежный крюк

•  Разъем D-Sub 9

• Для линейного актуатора MAX6

Тип

Крюк:
Крюк поставляется отдельно

Кабель/Соединительный разъём:
Спиралевидный 1,3 м / 2,5 м, D-Sub 9-штырьковый разъем

Символы:
1 канал: стрелка вверх/вниз

--E H A 1 0 0 01 N10B21

Наименование     Номер для заказа

Крюк со стикером     ZHS-145361

Тип Эксплуатационная Max. кол-во Класс Цвет
 мощность рабочих защищённости
  каналов

 В пост. тока/мА n° IP 

EHA 1  12/50  1 67  Серый

Код для заказа

EHA11-21B10N-000

Ключ для заказа

Принадлежности

Габаритный чертеж Технические данные



EHA 3

Преимущества
•  Прочная эргономичная конструкция

• Тактильные кнопки, четко маркированные

• Легко монтируемый крепежный крюк

• Разъем D-Sub 9 HD 

• Для блока управления BCU и колонны TFG

Принадлежности

Ручные пульты управления

Тип

Кол-во каналов:
1 канал
2 канала
3 канала

Крюк:
Крюк поставляется отдельно

Символы:
1 канал: 2-й ряд сверху Стрелка вверх/вниз
2 канала: 1-й ряд сверху Стрелка вверх/вниз
3 канала: 1-й-3-й ряд сверху Стрелка вверх/вниз

10

20

30

1

2

3

--E H A 3 0 0 02 3 M N

Наименование     Номер для заказа

Крюк со стикером     ZHS-145361

1
5
4

4
0

† 32

38 × 42
15 × 42

57 30

29

40

Тип Эксплуатационная Max. кол-во Класс Цвет
 мощность рабочих защищённости
  каналов

 В пост. ток/мA n° IP 

EHA 3  12/50  3 67  Серый

Ключ для заказа

EHA31-23M10N-000

EHA32-23M20N-000

EHA33-23M30N-000

Ключ для заказа

Высокоплотный 
D-Sub 15

Кольцевой кабель 1,3-2,3 метра с креплением

Габаритный чертеж Технические данные

5



Ручные пульты управления

149
Движение внутрь (привод)

Движение наружу (привод)

30–5

5
3

2
4

Кабель № 2 (Общий)

Кабель № 1 (Наружу)

Кабель № 3 (Внутрь)

1 500 –50 Тип Эксплуатационная Max. кол-во Класс Цвет
 мощность рабочих защищённости
  каналов

 В пост. ток/мA n° IP 

31C  30/33  1  54 Серый

ключ для заказа

CAES 31C

Технические данные

Сила нажатия клавиши  3,5 кН

Макс. ток    200 мА

Макс. напряжение    30 В пост. ток

Материал корпуса    PA6 

Цвет    Чёрный

321

CAES

Преимущества
• Прочная эргономичая конструкция

•  Мембранная клавиатура

• Четко маркированные кнопки

• Для блока управления CAED

Коммутационная схема

Габаритный чертеж Технические данные



Полная номенклатура изделий
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Линейные приводы Тип  Максимальное усилие Максимальная скорость Ход Особенности  
  толкания  втягивания  Без С полной
    нагрузки нагрузкой

  Н Н мм/сек мм/сек мм  

CAT CAT 33H  1 200  1 200  174  150 от 100 до 400  Универсальный,   

       модульный 

 CAT 33  3 000  3 000  48  38  от 100 до 400  Универсальный,   

       модульный

 CAT 32B  4 000  4 000  67  50  от 50 до 700  Универсальный,   

       модульный  

 CAT 21B  600  600  10  5  от 50 до 300 Компактный

 

CAP CAP 32  3 500  3 500  60  40  от 50 до 700  Для тяжелых условий  

       работы  

 CAP 43A  3 000  3 000  48  35  от 100 до 400  Фиксация   

       местоположения

 CAP 43B  4 000  4 000  65  50  от 50 до 700 Фиксация   

       местоположения

Телескопические  Тип  Максимальное усилие Максимальная скорость Ход Особенности  
колонны  толкания  втягивания  Без С полной
    нагрузки нагрузкой

  Н Н мм/сек мм/сек мм  

TELEMAG TFG 2 500  2 500 19 15 от 200 до 700 простое подключение

 TGC  1 000  1 000  11  9  от 200 до 700 Высокопрочный 

 THC 1 800  1 800  15  12  от 200 до 700  Высокопрочный  

 THG  2 000  0  15  12  от 200 до 700  Высокопрочный  

 TLC  4 000  4 000  16  11  от 100 до 700  Высокопрочный  

 TLG  4 000  0  33  25  от 200 до 700  Высокопрочный  

 TLT  4 000  0  42 25  от 300 до 700  Компактный  

TMS MECH  4 000  0  – – от 250 до 700  Для внеосевой  

       нагрузки

TELESMART TMD  800  0  60  35  700  Тонкий и стильный  

 TMA  1 000  0  55  35  500  Тонкий и стильный 

 TXG  1 500  0  23  17  от 200 до 600  Простое подключение

Дополнительную информацию вы можете найти в общем каталоге «Актуаторы SKF»

Наша полная номенклатура изделий



Наша полная номенклатура изделий 

Линейные актуаторы Тип Максимальное усилие Максимальнае скорость Ход Особенности
  толкани я втягивания Без  С полной 
    нагрузки нагрузкой

  Н Н мм/сек мм/сек мм  

CAR CAR 22  1 500  1 500  30 20  от 50 до 300  Для тяжелых условий  

       работы

 CAR 32  3 500  3 500  60  40  от 50 до 700  Для тяжелых условий  

       работы

 CAR 40  6 000  6 000  60  40  от 100 до 700  Для тяжелых условий  

       работы

 CARN 32  3 500  3 500  N/A  N/A  от 50 до 700  Без мотора

 CCBR 32  2 500  2 500  N/A  N/A  от 50 до 700  Без мотора

MAGFORCE WSP  2 600  2 600  50 50  от 100 до 700  Мощный  

 ASM  4 000  4 000  50  50  от 100 до 700  Мощный  

 DSP  4 500  4 500  40  40  от 100 до 700  Мощный  

 SKG  15 000  15 000  55  55  от 100 до 700  Мощный  

 SKD  15 000  15 000  25  25  от 100 до 700  Мощный  

 STW  15 000  15 000  12  12  от 100 до 700  Мощный  

 STG  15 000  15 000  14  14  от 100 до 700  Мощный  

 STD  15 000  15 000  10  10  от 100 до 700  Мощный  

 SKS/SKA  30 000  30 000  45  45  от 100 до 700  Мощный  

 SLS  50 000  50 000  70  70  от100 до 700  Мощный 

ECOMAG ECO 20/40  2 000  0  13  9  от 50 до 300  Компактный

 ECO 60/80 6 000 0 7 4 от 50 до 300 Компактный

 ECO 30/50 2 000 2 000 13 9 от 50 до 300 Компактный

 ECO 70/90 6 000 4 000 7 4 от 50 до 300 Компактный

CALA 36 CALA 36A  600  600  23  12  от 50 до 200  Встроенный в линию

MATRIX MAX 1  4 000  4 000  18  13  от 50 до 700  Бесшумная работа

 MAX 3  8 000  6 000  18  13  от 50 до 700  Бесшумная работа

 MAX 6  8 000  6 000  18  15  от 50 до 700  Простое подключение

Дополнительную информацию вы можете найти в общем каталоге «Актуаторы SKF»
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Линейные приводы  Тип Максимально усилие Максимальная скорость Ход Особенности
  толкание втягивание  Без  С полной  
    нагрузки нагрузкой

  Н Н мм/сек мм/сек мм 

CARE CARE 33H  800  800  45  32  от 50 до 500  Бесшумная работа  

 CARE 33M  1 400  1 400  22  16  от 50 до 500  Бесшумная работа

 CARE 33A  2 000  2 000  12  8  от 50 до 300  Бесшумная работа

RUNNER RU 20  8 000  8 000  10  7  от 100 до 700  С большим

       толкающим    

       усилием

 RU 21  10 000  8 000  8  5  от 100 до 700  С большим    

       толкающим    

       усилием

 RU 22  12 000  8 000  7  4  от 100 до 700  С большим    

       толкающим    

       усилием

 RU 23  8 000  8 000  15  8  от 100 до 700  С большим    

       толкающим    

       усилием

 RU 24  10 000  8 000  12  6  от 100 до 700  С большим    

       толкающим    

       усилием

 RU 25  12 000  8 000  9  5  от 100 до 700  С большим    

       толкающим    

       усилием

MAGDRIVE MD 22/24 6 000  200  15  8,5  от 50 до 700  Тонкий и бесшумный

 MD 23/25 6 000 6 000 15 8,5 от 50 до 700 Тонкий и бесшумный

 FD-A1 6 000 4 000 4,2 2,6 от 50 до 300 Бесшумная работа

 FD-A2 3 000 2 000 8,2 6,2 от 50 до 300 Бесшумная работа

 CAHB–10... 1 120 120 56 45 от 50 до 300 Бесшумная работа

 CAHB–10... 2 240 240 30 24 от 50 до 300 Бесшумная работа

 CAHB–10... 3 500 500 16 13 от 50 до 300 Бесшумная работа

 CAHB–10... 4 750 750 10 8 от 50 до 300 Бесшумная работа

 CAHB–10... 5 1 000 1 000  8 6 от 50 до 300  Бесшумная работа

Наша полная номенклатура изделий

Дополнительную информацию вы можете найти в общем каталоге «Актуаторы SKF»



Линейные актуаторы Тип  Максимально усилие Максимальная скорость Ход  Особенности
  толкания втягивания  Без  С полной  
    нагрузки  нагрузкой

  Н Н мм/сек мм/сек мм  

 CAHB–20... 1 1 500 1 500 33 27 от 102 до 610 Высокопрочный 

 CAHB–20... 2 2 500 2 500 17 13 от 102 до 610 Высокопрочный 

 

 CAHB–21... 1 2 500 2 500 65 45 от 102 до 610 Высокопрочный 

 CAHB–21... 2 3 500 3 500 36 24 от 102 до 610 Высокопрочный 

 CAHB–21... 13 4 500 4 500 19 14 от 102 до 610 Высокопрочный 

 CAHB–30... 1 1 500 1 500 26 25 от 102 до 610 Высокопрочный 

 CAHB–30... 2 2 300 2 300 13 12 от 102 до 610 Высокопрочный 

 CAHB–31... 1 2 300 2 300 57 48 от 102 до 610 Высокопрочный 

 CAHB–31... 2 4 500  4 500  28 22 от 102 до 610 Высокопрочный 

 CAHB–31... 3 6 000 6 000 15 13 от 102 до 610 Высокопрочный 

 SJ-255 2 000 2 000 7,2 6,6 от 100 до 600 Актуатор пост. тока  

 SJ-256 2 500 2 500 6,0 5,5 от 100 до 600 Тонкий и бесшумный 

 SJ-257 3 000 3 000 4,5 4,0 от 100 до 600 Актуатор пост. тока 

 SJ-355 3 000 3 000 7,2 6,6 от 100 до 600 Актуатор пост. тока 

 SJ-356 3 500  3 500  6,0 5,5 от 100 до 600 Актуатор пост. тока 

 SJ-358 4 000 4 000 4,5 4,0 от 100 до 600 Актуатор пост. тока 

 SJ-455 4 000 4 000 7,2 6,6 от 100 до 600 Актуатор пост. тока 

 SJ-456 4 500 4 500 6,0 5,5 от 100 до 600 Актуатор пост. тока

 SJ-458 5 000 5 000 4,5 4,0 от 100 до 600 Актуатор пост. тока

 

Вращающиеся Тип Максимальный Макисмальная Размер Особенности
актуаторы  момент скорость
  Нм Об/мин мм  

CRAB 17 CRAB 17  70  8  125  Компактный  

 CRAB 17  105  20  125  Компактный  

CRAB 05 CRAB 05  100  3  86  Компактный   

Наша полная номенклатура изделий
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Дополнительную информацию вы можете найти в общем каталоге «Актуаторы SKF»



Блоки управления Тип  Обработка Максимальное Ввод Вывод 
  сигнала кол-во двигателей   

   n° мм В/А

SCU SCU Энкодер 6  22–40/120/230 

24/18 or 30 

       

 

VCU VCU Базовые функции 5 120/230 24/7 или 18 

BCU BCU  Базовые функции  3  230/120  24/7  

SEM SEM 1  Базовые функции  4  230/120  24/5  

CB200 CB200S Базовые функции 3 (от 100 до 240)* 24/3 

 

 

  * См. код для заказа для выбора доступного напряжения питания

MCU MCU 1 Базовые функции 2 24 24/6 или 9 

Наша полная номенклатура изделий

Дополнительную информацию вы можете найти в общем каталоге «Актуаторы SKF»



Блоки управления Тип Обработка Максимальное Ввод Вывод   
  сигнала кол-во двигателей 

   n° мм В/А 
 

LD LD-014  Синхронный  4  230/120  24/11  

 LD-015  Синхронный  3  230/120  24/11  

 LD-015 Синхронный 2 230/120 24/9 

CAED ANR 5-24R -P O  Энкодер 1  от 22 до 28  24/5  

 9-24R -P O Энкодер 1  от 22 до 28  24/9  

CAED 3-24R Базовые функции 1  24 24/3  

 5-24R  Базовые функции 1  24 24/5  

 9-24R Базовые функции 1  24 24/9  

CAEV 110/220  Базовые функции 1  230/120  400/200  

Наша полная номенклатура изделий

6

Дополнительную информацию вы можете найти в общем каталоге «Актуаторы SKF»



Ручные пульты  Тип Эксплуатационная Максимальное Класс защиты Цвет 
управления  мощность кол-во двигателей  

  В пост. тока/мА n° IP  

EHA EHA 1  12/50  2  67  Серый  

 EHA 3  12/50  5  67  Серый  

EHE EHE 1  38/50  4  X7  Серый  

 

PHC PHC      – 4  66  Серый  

CAES CAES 31B  30/33  1  54  Черный  

 CAES 31C  30/33  1  54  Черный  

 HS 112  40/50 1 51  Черный  

 HS 124  40/50 2  51  Черный  

 HS 126 40/50 2 51 Черный 

 HS 138  40/50 3  51  Черный  

Наша полная номенклатура изделий

Дополнительную информацию вы можете найти в общем каталоге «Актуаторы SKF»



Ножные пульты Тип  Эксплуатационная Максимальное Класс защиты  Цвет 
управления  мощность кол-во двигателей  

  В пост. тока/мА n° IP  

ST ST  12/50  3  X5  Синий/антрацит  

PFP PFP 1     – 1  21  Синий/антрацит 

 

Ножные пульты Тип  Эксплуатационная Максимальное Класс защиты Цвет 
управления  мощность кол-во двигателей  

  В пост. тока/мА n° IP  

ST ST  12/50  3  X0  Черный  

LD LD  5/50  2  32  Черный  

Наша полная номенклатура изделий
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Дополнительную информацию вы можете найти в общем каталоге «Актуаторы SKF»



Наша полная номенклатура изделий

Настольные пульты   Тип  Эксплуатационная Пневмопровод Цвет 
управления  мощность   
(пневматические)

  n°   

PAM PAM  1  - Антрацит 

Направляющие Тип Секции       Ход 
трубки

  2 3 4  5 6 7 мм 

FRE FRE  x  x  x*  x* x* x* от 200 до 700  

*только по запросу

Дополнительную информацию вы можете найти в общем каталоге «Актуаторы SKF»



Линейный актуатор
Серия CAHB–20

Преимущества
• Привод с трапецеидальным винтом

• Телескопическая трубка

(из нержавеющей стали)

• Защитная трубка (стальная)

• Повышенная коррозионная стойкость

• Механическая защита от перегрузки (муфта)

• Смазан на весь срок службы

• Высокая прочность, предназначен для

тяжёлых условий эксплуатации

• Самоблокирующийся

• Сертифицирован

(CE: стандарт EN 55011)



Линейный актуатор с питанием постоянного токаСерия CAHB–20

Технические характеристики
Единицы 
измерения  CAHB–20... 1 CAHB–20... 2   

Усилие выталкивания Н 1500 2500
Усилие втягивания Н 1500 2500
Скорость (при полной нагрузке — 
без нагрузки)

мм/с от 27 до 33 от 13 до 17

Ход мм от 102 до 610 от 102 до 610
Длина во втянутом состоянии мм –* –*
Напряжение В пост. тока 12 или 24 12 или 24
Потребляемая мощность Вт Нет данных Нет данных
Потребляемый ток 12 В 

пост. тока
A 16 14

24 В 
пост. тока 

A 8 7

Фактор загрузки % 25 25
Диапазон рабочих 
температур

°C от -40 до +85 от -40 до +85

Класс защиты IP 66 66
Вес (при ходе 305 мм) кг 5,5 5,5
Цвет – Чёрный Чёрный

С концевым 
выключателем1)

Без концевого 
выключателя2)

Ход (мм) 102 153 204 305 457 610 102 153 204 305 457 610

L1 = длина во втянутом 
состоянии

338 389 440 592 744 897 262 313 364 465 668 821

1) Допуск: S и L1 = ±5,0 мм (если S ≥ 305 мм, то S = ±7,5 мм) 2) Допуск: S = ±2,5 мм; L1 = ±3,8 мм

* См. таблицу выше

+

M

Актуатор

Красный

Втяг.

Чёрный

Выталк.

Габаритный чертёж

Варианты заднего крепления

Коммутационная схема
3

0
°

30
°

30°
30°

30°

A

F

E
D

C

B

A–F

Базовая конфигурация (пунктирная линия для концевого выключателя (опция))

 Без концевого выключателя:
 КРАСНЫЙ (+) и ЧЁРНЫЙ (–) = втягивание
 КРАСНЫЙ (–) и ЧЁРНЫЙ (+) = выталкивание
 С концевым выключателем:
 КРАСНЫЙ (+) и ЧЁРНЫЙ (–) = выталкивание
 КРАСНЫЙ (–) и ЧЁРНЫЙ (+) = втягивание

 Условные обозначения:
 L1 = длина во втянутом состоянии
*55 = размер с концевым выключателем

161,5

600±30
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47,5
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L1

73,5 30 (55)* 11,524,5
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35
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130±15

†28,6†26
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†13,1+0,1
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Ферритовое кольцо
(только для 12 В пост. тока)
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Линейный актуатор с питанием постоянного тока Серия CAHB–20

Диаграммы параметров

Диаграмма зависимости скорости от 
нагрузки

Диаграмма зависимости потребления 
тока от нагрузки

Разрешение потенциометра

Ход (мм) 102 153 204 305 457 610

Ом/мм 59,0 59,0 29,5 29,5 9,84 9,84

Исполнение с потенциометром

С концевым 
выключателем1)

Без концевого 
выключателя2)

Ход (мм) 102 153 204 305 457 610 102 153 204 305 457 610

L2 = длина во втянутом 
состоянии 

376 427 478 630 782 935 300 351 402 503 706 859

1) Допуск: S и L2 = ±5,0 мм (если S ≥ 305 мм, то S = ±7,5 мм) 2) Допуск: S = ±2,5 мм; L2 = ±3,8 мм

Скорость (мм/с)

Нагрузка (Н) Нагрузка (Н)

Потребляемый ток (А)

Габаритный чертёж

Исполнение с потенциометром (опция); пунктирной линией отображен концевой выключатель (опция)

Втягивание Выталкивание

Белый
(Белый)
0

Красный
(Зелёный)
CW

Чёрный
(Коричневый)
10K

Без концевого выключателя:
КРАСНЫЙ (+) и ЧЁРНЫЙ (–) = втягивание
КРАСНЫЙ (–) и ЧЁРНЫЙ (+) = выталкивание

 Условные обозначения:
L2 = длина во втянутом состоянии

*55 = размер с концевым выкл.

С концевым выключателем:
КРАСНЫЙ (+) и ЧЁРНЫЙ (–) = выталкивание
КРАСНЫЙ (–) и ЧЁРНЫЙ (+) = втягивание

600±30
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L2

111,5

30 (55)* 11,5
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130±15199
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†13,1+0,1
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†26

Ферритовое кольцо
(только для 12 В пост. тока)
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Серия CAHB–20

Обозначения для заказа

1) КВ = концевой выключатель
2) ПОТ = потенциометр

Тип

Напряжение:
12 В пост. тока A
24 В пост. тока B

Нагрузка:
1500 Н 1
2500 Н 2

Винт:
Трапецеидальный винт A

Ход:
102 мм 102
153 мм 153
204 мм 204
305 мм 305
457 мм 457
610 мм 610

Длина во втянутом состоянии:
Ход 
с КВ1) без ПОТ2) с ПОТ2)

102 мм 338 мм 376 мм
153 мм 389 мм 427 мм
204 мм 440 мм 478 мм
305 мм 592 мм 630 мм
457 мм 744 мм 782 мм
610 мм 897 мм 935 мм
без КВ1) 
102 мм 262 мм 300 мм
153 мм 313 мм 351 мм
204 мм 364 мм 402 мм
305 мм 465 мм 503 мм
457 мм 668 мм 706 мм
610 мм 821 мм 859 мм

Класс защиты:
Стандарт (IP 66) A

Переднее крепление:
Стандарт (отверстие: † 13,1 мм) A
По индивидуальным требованиям 4

Заднее крепление (отверстие: † 13,1 мм):
Стандарт 0° A
30° B
60° C
90° D
120° E
150° F
По индивидуальным требованиям 4

Опция 1:
Отсутствует 0
Концевой выключатель (только для исполнения, рассчитанного на нагрузку 2500 Н) L

Опция 2:
Отсутствует 0
Потенциометр P

Опция 3:
Отсутствует 0
Термозащита T

C A H B – 2 0 – A – – A – 0 0 0



Линейный актуатор
Серия CAHB–30

Преимущества
• Привод с трапецеидальным винтом

• Телескопическая трубка (из нержавеющей

стали)

• Защитная трубка (стальная)

• Повышенная коррозионная стойкость

• Механическая защита от перегрузки (муфта)

• Смазан на весь срок службы

• Высокая прочность, предназначен для

тяжёлых условий эксплуатации

• Самоблокирующийся

• Двигатель с термозащитой



Линейный актуатор с питанием переменного токаСерия CAHB–30

Технические характеристики
Единицы 
измерения CAHB–30... 1 CAHB–30... 2

Усилие выталкивания Н 1500 2300
Усилие втягивания Н 1500 2300
Скорость (при полной 
нагрузке — без нагрузки)

115 В перем. тока/60 Гц мм/с от 25 до 26 от 12 до 13

230 В перем. тока/50 Гц мм/с от 21 до 22 от 11 до 12 
Ход мм от 102 до 610 от 102 до 610
Длина во втянутом состоянии мм –* –*
Напряжение В перем. тока 115 или 230 115 или 230
Потребляемая мощность Вт Нет данных Нет данных
Потребляемый ток 115 В перем. тока/60 Гц A 2,3 1,8

230 В перем. тока/50Гц A 1,35 1,4
Фактор загрузки % 25 25
Диапазон рабочих температур °C от -26 до +65 от -26 до +65
Класс защиты IP 65 65
Вес (при ходе 305 мм) кг 9 9
Цвет – Чёрный Чёрный

С концевым 
выключателем1)

Без концевого 
выключателя2)

Ход (мм) 102 153 204 305 457 610 102 153 204 305 457 610

L1 = длина во втянутом 
состоянии

440 440 440 592 744 897 380 415 415 465 668 821

1) Допуск: S и L1 = ±5,0 мм (если S ≥ 305 мм, то S = ±7,5 мм) 2) Допуск: S = ±2,5 мм; L1 = ±3,8 мм

* См. таблицу выше

По вопросам использования на открытом воздухе обращайтесь в SKF

L

N

M

PE

115/230 В перем. тока, 50/60 Гц

Зелёный

Актуатор

Красный

Выталк.

Чёрный Белый

Втяг.

Габаритный чертёж

Варианты заднего крепления
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A–F

269

156
47,5

38

L1

76 73,5 30 (55)* 11,524,5

14 15,5

3547,5 600±30

†28,6†26

†72

†13,1+0,1
-0

†87

†50,8
†13,1+0,1

-0

Базовая конфигурация; пунктирной линией отображен концевой выключатель (опция)

Коммутационная схема

 Условные обозначения:
L1 = длина во втянутом состоянии

*55 = размер с концевым выключателем

2



Линейный актуатор с питанием переменного тока Серия CAHB–30

Диаграммы параметров

Диаграмма зависимости скорости от 
нагрузки

Диаграмма зависимости потребления 
тока от нагрузки

Разрешение потенциометра

Ход (мм) 102 153 204 305 457 610

Ом/мм 59,0 59,0 29,5 29,5 9,84 9,84

Исполнение с потенциометром

С концевым 
выключателем1)

Без концевого 
выключателя2)

Ход (мм) 102 153 204 305 457 610 102 153 204 305 457 610

L2 = длина во втянутом 
состоянии 

478 478 478 630 782 935 418 453 453 503 706 859

1) Допуск: S и L2 = ±5,0 мм (если S ≥ 305 мм, то S = ±7,5 мм) 2) Допуск: S = ±2,5 мм;  L2 = ±3,8 мм
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1 (230 В перем. тока)

2 (230 В перем. тока)

2 (115 В перем. тока)

Нагрузка (Н)

Потребляемый ток (А)

Габаритный чертёж

Потенциометр (опция); пунктирной линией отображен концевой выключатель (опция)

Втягивание Выталкивание

Белый
(Белый)
0

Красный
(Зелёный)
CW

Чёрный
(Коричневый)
10K

115/230 В перем. тока
60/50 Гц

3
8

1
5
6

L2

24,5 111,5

14 15,5

30(55)* 11,5

†
5
0
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†
2
8
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†13,1 +0,1
–0

450±15

76
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Заземление
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тель

 Условные обозначения:
L2 = длина во втянутом состоянии

*55 = размер с концевым выключателем
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Серия CAHB–30

Обозначения для заказа

Тип

Напряжение:
115 В перем. тока N
230 В перем. тока P

Нагрузка:
1500 Н 1
2300 Н 2

Винт:
Трапецеидальный винт A

Ход:
102 мм 102
153 мм 153
204 мм 204
305 мм 305
457 мм 457
610 мм 610

Длина во втянутом состоянии:
Ход
с КВ1) без ПОТ2) с ПОТ2)

102 мм 440 мм 478 мм
153 мм 440 мм 478 мм
204 мм 440 мм 478 мм
305 мм 592 мм 630 мм
457 мм 744 мм 782 мм
610 мм 897 мм 935 мм
без КВ1) 
102 мм 380 мм 418 мм
153 мм 415 мм 453 мм
204 мм 415 мм 453 мм
305 мм 465 мм 503 мм
457 мм 668 мм 706 мм
610 мм 821 мм 859 мм

Класс защиты:
Стандарт (IP 65) A

Переднее крепление:
Стандарт (отверстие: † 13,1 мм) A
По индивидуальным требованиям 4

Заднее крепление (отверстие: † 13,1 мм):
Стандарт 0° A
30° B
60° C
90° D
120° e
150° F
По индивидуальным требованиям 4

Опция 1:
Отсутствует 0
Концевой выключатель (только для исполнения, рассчитанного на нагрузку 2300 Н) L

Опция 2:
Отсутствует 0
Потенциометр P

C A H B – 3 0 – A – – A 0 – 0 0 0

1) КВ = концевой выключатель
2) ПОТ = потенциометр



Мехатроника
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Подшипники cо встроенными датчиками

Точная информация о перемещении вращаю­
щихся или движущихся поступально деталей 
имеет решающее значение для многих отрас­
лей машиностроения. Точность управления 
движением приобретает все большее значение 
по мере того, как возрастает необходимость 
автоматизации различного рода процессов. 
Кроме того, потребность в более легких и прос­
тых конструкциях диктует необходимость интег­
рального подхода к решению этой проблемы 
(† рис. 1), например, путем создания под­
шипников cо встроенным датчиком, которые 
позволяют регистрировать:

1. количество оборотов в минуту.
2. скорость.
3. направление вращения.
4. относительное положение.
5. ускорение или замедление.

Подшипники SKF со 
встроенными датчиками
Подшипники cо встроенными датчиками 
(† рис. 2) представляют собой мехатронные 
детали машин, которые объединяют области 
сенсорной и подшипниковой техники. В сущ­
ности они являются идеальным сочетанием 
универсального шарикоподшипника и датчи­
ка, защищенных от внешнего воздействия. 
Корпус датчика, импульсное кольцо и подшип­
ник механически соединены друг c другом, 
образуя единый и готовый к монтажу узел. 

Компания SKF разработала и запатентовала 
подшипники cо встроенными датчиками, 
которые отличаются простотой и надежностью 
конструкции, и состоят из:

• радиального шарикоподшипника класса
SKF Explorer и

• блока активного датчика SKF.

Подшипники cо встроенным датчиком специаль­
но предназначены для работы в качестве диск­
ретных шифраторов для задач управления 
работой электродвигателей и/или машин и меха­
низмов. Они специально адаптированы для 
работы в асинхронных электродвигателях  
и обеспечивают компактное и надежное кодиро­
вание для самых требовательных систем управ­
ления. Эти подшипники предназначены для 
эксплуатации с вращающимся внутренним 

Pис. 1

Количество оборотов 
в минуту

Линейная скорость

Направление 
вращения

Относительное 
положение

Ускорение или 
замедление

Pис. 2

кольцом и неподвижным наружным кольцом.  
По заказу могут изготавливаться подшипники  
cо встроенным датчиком для работы с непод­
вижным внутренним кольцом и вращающимся 
наружным кольцом, например, для работы  
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в конвейерных системах. По данному вопросу 
просим обращаться в техническую службу SKF.

Радиальные шарикоподшипники 
класса SKF Explorer
Однорядные радиальные шарикоподшипники 
SKF Explorer пригодны для высоких частот вра­
щения и отличаются высокой надежностью. Они 
способны воспринимать не только значительные 
радиальные, но и осевые нагрузки и обеспечи­
вают двухстороннюю осевую фиксацию положе­
ния вала. Кроме того, они отличаются высокой 
точностью, имеют низкий уровень шума и малое 
трение. Благодаря надежным уплотнениям  
и заполнению пластичной смазкой, эти подшип­
ники не требуют техобслуживания в течение 
всего срока службы.

Блоки активных датчиков
Подшипник со встроенным датчиком включает 
активный датчик компактной и прочной конст­
рукции, который по своим функциональным 
возможностям приближается к функциям инкре­
ментного шифратора. Он обеспечивает точное 
измерение скорости вращения практически до 
нулевой скорости. Его главными деталями 

являются импульсное кольцо, корпус датчика 
и соединительный кабель.

Композитное магнитное импульсное кольцо 
крепится к внутреннему кольцу подшипника.  
В зависимости от размера подшипника оно 
разделено на определенное количество 
северных и южных полюсов. Количество 
импульсов за один оборот, как правило, нахо­
дится в пределах от 32 до 80.

Корпус датчика крепится к наружному кольцу 
подшипника способом, запатентованным SKF. 
Корпус датчика имеет два чувствительных 
элемента, способных определять направление 
вращения. Два датчика, установленных в кор­
пусе, смещены относительно друг друга. Их 
миниатюрные интегральные платы вмещают не 
только датчики Холла, используемые в качестве 
активного элемента, но и электронные блоки 
усиления и преобразования сигнала. Аналого­
вый синусоидальный сигнал, поступающий от 
датчика Холла, усиливается и преобразуется  
в прямоугольные импульсы триггером Шмитта 
(† рис. 3). Направление вращения определя­
ется по фазе сигнала. 

Кроме того, эти два датчика передают двой­
ное количество импульсов, например 128 
импульсов за один оборот по сравнению с 64 
импульсами для стандартного подшипника. 
Максимальная точность измерения соответ­

Pис. 3

по часовой стрелке B, A

датчик датчик

против часовой стрелки A, B 

вращение 
внутреннего 

кольца
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ствует передним и задним фронтам импульсов, 
что составляет 256 импульсов за оборот  
и соответствует разрешению 1,4 градуса. 

Датчик требует внешнего источника питания. 
Выходной сигнал подается через цепь с откры­
тым коллектором. Возможна регистрация 
частоты вращения до нулевого значения.

Подшипники со встроен­
ными датчиками – 
основные сведения
Конструкция
Подшипники со встроенными датчиками 
(† рис. 4) состоят из:

• радиального шарикоподшипника с контакт­
ным уплотнением типа RS1 и канавкой под
стопорное кольцо (a)

• магнитного импульсного кольца (b)
• корпуса датчика (c)
• соединительного кабеля (d).

Импульсное кольцо и корпус датчика, устанавли­
ваемые на одной из сторон подшипника, обра­
зуют эффективное лабиринтное уплотнение. 

Импульсное кольцо изготавливается из 
композитного ферромагнитного материала. 
Количество северных и южных полюсов  
(32–80) зависит от размера подшипника. 
Импульсное кольцо прикреплено к внутрен­
нему кольцу подшипника. 

Корпус датчика, служащий для защиты двух 
датчиков Холла, прикрепляется к наружному 
кольцу запатентованным SKF способом. Много­
жильный кабель, проложенный в радиальном 
направлении, соединяет подшипник со встро­
енным датчиком с электронным блоком процес­
сора сигналов и в стандартном исполнении 
имеет длину 500 мм. Учитывая многообразие 
вариантов подключения подшипника со встро­
енным датчиком к электронному блоку 
заказчика († рис. 5), SKF предлагает выбор 
из трех вариантов:

• Вариант 1: кабель со свободным концом.
• Вариант 2: Соединительный разъем AMP

Superseal, AMP No 282106­1 и 282404­1.
• Вариант 3: Соединительный разъем AMP

Mate­N­Lock, AMP No 350779­1, 350811­1
и 350924­1.

Подшипники cо встроенными датчиками

Pис. 5

Pис. 4

d

c

b

a
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Размеры
Подшипники со встроенным датчиком бази­
руются на радиальных шарикоподшипниках 
класса SKF Explorer серии 62, которые соот­
ветствуют стандарту ISO 15: 1998 в отношении 
диаметров, однако немного шире стандартных 
из­за встроенного датчика.

Допуски подшипника
Допуски стандартных подшипников со встро­
енным датчиком соответствуют классу 
точности P5 (d ≤ 25 мм) или P6 (d ≥ 30мм) 
согласно стандарту ISO 492:2002 и приведены 
в табл. 7 и 8 на стр. 129 и 130.

Внутренний зазор подшипника
Подшипники со встроенным датчиком имеют 
радиальный внутренний зазор C3, согласно 
стандарту ISO 5753:1991. Величины зазоров 
приведены в таблице изделий и действительны 
для подшипников в домонтажном состоянии 
при околонулевой измерительной нагрузке.

Допустимые скорости
Предельные частоты вращения подшипников 
со встроенным датчиком такие же, как у соот­
ветствующих подшипников с уплотнениями. 
Если предполагается, что подшипник со 
встроенным датчиком будет работать со 
скоростями, превышающими величины, указан­
ные в таблице изделий, просим обратиться  
в техническую службу SKF.

Диапазон рабочих температур
Как доказали многочисленные длительные 
испытания, подшипники со встроенным датчи­
ком могут использоваться в диапазоне темпе­
ратур от –40 до +120 °C. По вопросам их 
эксплуатации в условиях температур, которые 
постоянно превышают +120 °C (до +150 °C), 
просим обращаться в техническую службу SKF.

Характеристики электронного 
интерфейса
Для работы активного датчика требуется стаби­
лизированное напряжение питания 5–24 В. 
Выходной сигнал подается на открытый кол­
лектор († рис. 6). Нагрузочные резисторы 
между проводом источника питания и прово­
дами выходных сигналов ограничивают макси­

Pис. 6

Сигнал В

Сигнал A

Сигнал A

Се
нс

ор
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Подшипники cо встроенными датчиками

Таблицa 2

Характеристики выходного сигнала

Наименование Технические
данные

Тип сигнала цифровой прямоугольный

Количество сигналов  2

Сдвиг фазы 90 градусов

Рабочий цикл 50 % периода

мальный выходной ток 20 мА († табл. 1, 
стр. 962). Характеристики выходного сигнала 
приведены в табл. 2, стр. 962.

Электромагнитная совместимость
Подшипники с встроенным датчиком могут 
использоваться в системах, работающих  
в самых тяжелых условиях электромагнитного 
излучения, которые регламентированы 
Европейским стандаром EN 50082­2.

Выбор размера подшипника 
cо встроенным датчиком
Выбор требуемого размера подшипника со 
встроенным датчиком осуществляется с учетом 
тех же факторов и с использованием тех же 
методов, что и выбор размера стандартных 
радиальных шарикоподшипников († раздел 
«Выбор размера подшипника» на стр. 49).

Использование подшипни­
ков cо встроенным 
датчиком
Для опоры вала обычно требуется два под­
шипника: фиксирующий и нефиксирующий. 
Поскольку подшипник со встроенным датчи­
ком главным образом используется в качестве 
фиксирующего подшипника, на противополож­
ном конце вала может быть установлен нефик­
сирующий подшипник. Если осевые нагрузки 
действуют на подшипник с встроенным датчи­
ком в обоих направлениях, он должен быть 
установлен таким образом, чтобы большие 
осевые нагрузки действовали на боковую 
плоскость наружного кольца не со стороны 
датчика, а с противоположной стороны.

Радиальная фиксация
В соответствии с общими рекомендациями 
внутреннее кольцо должно иметь посадку  
с натягом на валу, а наружное кольцо – свобод­
ную посадку в отверстии корпуса. Соедини­
тельный кабель блока датчика, имеющий 
радиальное направление от подшипника, 
определяет положение наружного кольца 
относительно корпуса. В корпусе или крышке 
корпуса должен быть предусмотрен кабельный 
канал достаточных размеров († рис. 7). 
Отрезок кабеля, выходящий из корпуса дат­
чика, рекомендуется уложить в предусмотрен­
ную в корпусе радиальную канавку шириной 
по окружности 9–15 мм для защиты кабеля от 
поворота наружного кольца подшипника 
относительно корпуса. 

Осевая фиксация
Осевая фиксация посадки внутреннего кольца 
обычно осуществляется с двух сторон, напри­
мер, заплечиком вала, дистанционной втулкой 
или стопорным кольцом. Осевая фиксация 
наружного кольца зависит от размера под­
шипника. 

Осевая фиксация подшипников с диаметром 
отверстия до 25 мм включительно произво­
дится заплечиком корпуса, расположенным  
на противоположной от датчика стороне:

5 270 0,25
9 470 0,25

12 680 0,25
24 1 500 0,5

Таблицa 1

Электрические параметры

Напряжение Рекомендуемое
сопротивление нагрузки
R P

V W W
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• Eсли подшипник подвергается только
легким нагрузкам или вообще не нагружен
в обратном направлении, для его осевой
фиксации на стороне датчика достаточно
установить стопорное кольцо († рис. 7).

• При более высоких осевых нагрузках SKF
рекомендует фиксировать подшипник при
помощи торцовой крышки, которая упирается
в стопорное кольцо, установленное в канавке
наружного кольца.

Подшипники большего размера должны 
упираться в заплечик корпуса той стороной, 
которая противоположна стороне датчика. 
Боковая плоскость наружного кольца со сто­
роны датчика может фиксироваться в осевом 
направлении

• тонкостенной дистанционной втулкой
с пазами, которая упирается в подшипник
с одной стороны и стопорным кольцом
с другой стороны (†рис. 8) или

• торцовой крышкой, устанавливаемой
на корпусе при помощи болтов.

За подробной информацией просим обра­
титься к брошюре «Подшипники SKF со 
встроенными датчиками» или в техническую 
службу SKF.

Монтаж
Монтаж подшипников со встроенным датчиком 
должен производиться с особой осторожностью, 
чтобы не повредить блок датчика и соедини­
тельный кабель. По требованию заказчика SKF 
может оказывать содействие в оптимизации 
процесса монтажа и подключения; для этого 
просим обращаться в техническую службу SKF.

Смазывание и техническое 
обслуживание
Подшипники со встроенным датчиком постав­
ляются с уплотнениями и готовы к эксплуатации. 
Они заполнены на весь срок службы пластичной 
смазкой на основе полимочевины для диапазона 
температур блока датчика от –40 до + 120 °С. 
Объем заполнения смазкой варьируется в зависи­
мости от размера подшипника, подшипники со 
встроенным датчиком не требуют технического 
обслуживания.

Pис. 7 Pис. 8
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Подшипники cо встроенными датчиками
d 15 – 45 мм

15 35 11 8,06 3,75 0,16 13 000 32 ± 3 90 ± 30 0,060 BMB­6202/032S2/EA002A

20 47 14 13,5 6,55 0,28 10 000 48 ± 3 90 ± 30 0,15 BMB­6204/048S2/EA002A

25 52 15 14,8 7,8 0,34 8 500 48 ± 3 90 ± 30 0,18 BMB­6205/048S2/EA002A

30 62 16 20,3 11,2 0,48 7 500 64 ± 4 90 ± 45 0,22 BMB­6206/064S2/EA002A

40 80 18 32,5 19 0,8 5 600 80 ± 5 90 ± 45 0,40 BMB­6208/080S2/EB002A

45 85 19 35,1 21,6 0,92 5 000 80 ± 5 90 ± 45 0,44 BMB­6209/080S2/EB002A

Подшипник Активный датчик  Масса Обозначение
Основные  Грузоподъ­ Граничная Предель­ Число Период Фаза Комплект с кабелем
размеры емность нагрузка по  ная полю­ отсчета сдвига 500 мм, но без
d D B дин. стат. усталости частота сов разъема Вариант 1

C C0 Pu вращения

мм кН кН об/мин – % град. кг –

мин   

964



15 21,5 19,5 30,4 34,4 1,35 2,06 0,6 19 19 19,4 31 0,6 11 25
              
20 28,5 26,4 40,6 46,4 1,35 2,06 1 25 25 26,3 42 1 13 28
              
25 34 31,8 46,3 51,4 1,35 2,46 1 30 30 31,5 47 1 13 28
              
30 40,3 37,8 54,1 58 1,9 3,28 1 35 35 37,5 57 1 13 28
              
40 52,6 48 69,8 75 1,9 3,28 1,1 46,5 46,5 47,5 73,5 1 15 33
              
45 57,6 53 75,2 78,8 1,9 3,28 1,1 51,5 51,5 52,5 78,5 1 18 36

Диаметр отверстия торцовой 
крышки ≥ D2 + 1 мм

Размеры       Размеры сопряженных деталей  Радиальный
             внутренний
             зазор
d d1 d2 D1 D2 b C r1,2 da db db Da ra
       мин. мин. мин. макс. макс. макс. мин. макс.

мм        мм      мкм
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Модули управляемого 
перемещения

Модули управляемого перемещения представ­
ляют собой мехатронные устройства, которые 
сочетают «умные» сенсорные технологии и 
большие функциональные возможности. Эти  
устройства формируют электронный сигнал, 
несущий следующую информацию о:

1. скорости и ускорении вращения.
2. направлении поворота.
3. относительном положении рулевого колеса.

Модульное устройство состоит из

• радиального шарикоподшипника
SKF Explorer

• активного датчика
• вала рулевого колеса,

которые компактно вмонтированы в прочный 
стальной корпус. Внешние поверхности оцинко­
ваны для защиты от коррозии при эксплуатации 
в неблагоприятных условиях. Модульные устрой­
ства работоспособны в диапазоне температур от 
–40 до +70 °C. Они смазаны и уплотнены на весь
срок службы и не требуют технического обслужи­
вания.

Конструкция активного датчика
Модульное устройство управления включает 
компактный активный датчик, выполняющий 
функции инкрементного шифратора. Его главны­
ми деталями являются магнитное импульсное 
кольцо и четыре вмонтированных в корпус 
датчика с кабелями. 

Композитное магнитное импульсное кольцо, 
разделенное на определенное количество маг­
нитных полюсов, примыкает к вращающемуся 
внутреннему кольцу подшипника. Корпус дат­
чика прикреплен к наружному кольцу подшип­
ника и снабжен четырьмя датчиками Холла  
и соединительным кабелем. Аналоговый сигнал, 
поступающий от датчиков Холла, усиливается и 
преобразуется в прямоугольный сигнал тригге­

ром Шмитта. Направление вращения определя­
ется по фазе сигнала. 

На выходе цифровые сигналы, количество 
которых равно количеству пар полюсов на 
импульсном кольце, передаются в электронный 
блок управления процессором, который выдает 
информацию о:

• угловом положении вала
• направлении вращения
• скорости и ускорении вращающегося вала.

Электронный выход модульного устройства 
имеет резервные компоненты, состоящие из 
одинаковых комплектов датчиков, которые 
работают независимо друг от друга. В случае 
выхода из строя одного комплекта датчиков его 
функции берет на себя другой комплект.

Для работы активного датчика требуется 
внешний источник питания. Выходной сигнал 
подается по цепи с открытым коллектором.

Конструкция, отвечающая самым 
высоким требованиям
Мехатронные модули позволяют снизить затра­
ты на комплекс оборудования, давая возмож­
ность с большей гибкостью размещать системы 
управления в кабине оператора, что повышает 
комфортность его работы и, в конечном счете, 
производительность труда.

Модульные поворотные устройства обеспечи­
вают повышение эффективности затрат произво­
дителей таких транспортных средств, как авто­
погрузчики, сельхозмашины, горнодобывающее 
оборудование, строительное и лесохозяйствен­
ное оборудование, суда или электрокары.

Подробную информацию о модульных уст­
ройствах управления можно получить, обра­
тившись в техническую службу SKF.
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Устройства управления 
перемещением мачты 
погрузчика

Устройства управления перемещением мачты 
погрузчика (Mast Height Control – MHC) пред­
ставляют собой мехатронные изделия, которые 
работают по принципу «plug and play» и соче­
тают «умные» сенсорные технологии и боль­
шие функциональные возможности. Блок MHC 
выдает электронный сигнал, несущий сле­
дующую информацию:

1. относительное положение мачты.
2. направление движения мачты.
3. скорость и ускорение мачты.

Блок MHC включает радиальный шарикопод­
шипник SKF Explorer с активными датчиками, 
вмонтированными в шкив или опорный ролик. 
Эти блоки подключаются непосредственно к 
контроллеру транспортного средства и выдают 
полезную информацию оператору.

В настоящее время блоки МНС выпускаются 
в двух исполнениях:

• Опорный ролик с пружинным нагружением,
в котором сила пружины используется для
прижима подшипника со встроенным датчи­
ком к подвижной части мачты. Механический
интерфейс блока опорного ролика, который
может изготавливаться по техническим
условиям заказчика, приводится в движение
непосредственно сопряженной поверхностью.

• Узел шкива с ременным или тросовым приво­
дом, вмонтированный в конструкцию системы
позиционирования мачты.

Конструкция активного датчика
Опорный ролик включает компактный, прочный 
активный датчик, выполняющий роль инкре­
ментного шифратора. Его главными деталями 
являются магнитное импульсное кольцо и четы­

ре вмонтированных в корпус датчика с соеди­
нительными кабелями. 

На выходе цифровые  сигналы, количество 
которых равно количеству пар полюсов магнит­
ного кольца, передаются в электронный блок 
управления, который выдает информацию  
о длине перемещения блока, скорости и ускоре­
нии сопряженной поверхности, например, 
мачты автопогрузчика. Это позволяет осуществ­
лять точное управление высотой подъема 
мачты, что особенно важно при проведении 
работ, требующих быстрой и точной манипу­
ляции грузом, или при необходимости предва­
рительного программирования рабочих циклов. 
Сигналы на выходе, поступающие из блока 
МНС, могут также использоваться в системах 
отображения данных или в системах аварий­
ной защиты. 

Конструкция, отвечающая самым 
высоким требованиям
Идея создания устройства, контролирующего 
высоту подъема мачты, направлена главным 
образом на повышение эффективности работы 
оператора. Область применения этих устройств 
отнюдь не ограничена автопогрузчиками.  
Они могут быть адаптированы для работы  
в сельскохозяйственном, лесотехническом, 
строительном оборудовании и других областей 
применения.

Дополнительные варианты конструкции 
блока МНС могут быть разработаны согласно 
техническим условиям заказчика. За более 
подробной информацией просим обращаться 
в техническую службу SKF.
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Прочие виды подшипников 
со встроенными датчиками
Номенклатура изделий со встроенными датчи­
ками не ограничивается радиальными шари­
коподшипниками и узлами, описанными на 
предыдущих страницах. В ходе разработки 
данная идея была реализована и в других типах 
подшипников.

Подробную информацию об этих изделиях 
можно найти в технических публикациях SKF, 
которые предоставляются по запросу.

Подшипники со встроенным датчиком 
для автомобилей
Новые идеи в области машиностроения нередко 
рождаются в процессе конструирования автомо­
билей. В целях экономии веса и повышения 
безопасности все больше автомобилей 
снабжается датчиками скорости. Однако созда­
ние оптимального датчика скорости возможно 
лишь с учетом конструктивных особенностей 
каждой конкретной модели автомобиля. В зави­
симости от предъявляемых требований, датчик 
может быть интегрированным или отдельным, 
но в любом случае он должен быть надежен, 
легок в монтаже и не влиять на массу 
автомобиля. Датчик может быть:

• пассивного типа, способный выдавать
сигналы при малой скорости, что достаточно
для срабатывания системы ABS, или

• активного типа, который может выдавать
сигналы при скорости до нуля, что необхо­
димо для таких систем, как система регулиро­
вания тягового усилия или система навигации.

SKF может предоставить целый ряд готовых 
решений с датчиками для ступичных подшип­
ников легковых и грузовых автомобилей.

Подшипники со встроенным датчиком 
для железнодорожного транспорта
Железнодорожные транспортные средства 
работают в особенно тяжелых условиях. Их 
подшипники должны не только выдерживать 
вибрацию, тяжелые и ударные нагрузки и экстре­

мальные температуры, но и обеспечивать 
высокую эксплуатационную надежность на 
больших расстояниях и с большими интерва­
лами технического обслуживания. То же отно­
сится к интегральным датчикам, которые участ­
вуют в управлении тормозными системами, 
обеспечивают оптимальное сцепление ведущих 
колес при трогании с места и отслеживают 
направление вращения.

Железнодорожные буксовые подшипники 
SKF со встроенными датчиками отвечают всем 
этим требованиям. Они компактны, готовы  
к монтажу, просты в установке и в основе имеют 
цилиндрические или конические роликовые 
подшипники. 

Помимо подшипников со встроенным 
датчиком скорости, также имеются подшипники 
с датчиками температуры, которые постоянно 
контролируют температуру подшипника и сиг­
нализируют о перегреве буксы или поврежде­
нии подшипника в процессе эксплуатации.

Подшипники со встроенным 
датчиком для тяговых двигателей
Подшипники со встроенными датчиками 
скорости и температуры для железнодорожных 
приводных систем или подшипники для желез­
нодорожных тяговых двигателей (TMBU) – это 
еще один вид изделий, на которых специализи­
руется фирма SKF. Существует два базовых 
варианта:

• для неприводной стороны: радиальный
шарикоподшипник с фланцевым наружным
или внутренним кольцом

• для приводной стороны: подшипник с цилинд­
рическими роликами/шарикоподшипник с
четырехточечным контактом.

Конструкция подшипника со встроенным датчи­
ком для тяговых двигателей сочетает в себе все 
важные функции, требуемые для работы под­
шипника в составе подшипникового узла, в том 
числе и электроизоляцию, если она необходима.
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По вопросам продаж и поддержки обращайтесь: 
 

Алматы (727)345-47-04 Иваново (4932)77-34-06 Магнитогорск (3519)55-03-13 Ростов-на-Дону (863)308-18-15 Тольятти (8482)63-91-07 

Ангарск (3955)60-70-56 Ижевск (3412)26-03-58 Москва (495)268-04-70 Рязань (4912)46-61-64 Томск (3822)98-41-53 

Архангельск (8182)63-90-72 Иркутск (395)279-98-46 Мурманск (8152)59-64-93 Самара (846)206-03-16 Тула (4872)33-79-87 

Астрахань (8512)99-46-04 Казань (843)206-01-48 Набережные Челны (8552)20-53-41 Санкт-Петербург (812)309-46-40 Тюмень (3452)66-21-18 

Барнаул (3852)73-04-60 Калининград (4012)72-03-81 Нижний Новгород (831)429-08-12 Саратов (845)249-38-78 Ульяновск (8422)24-23-59 

Белгород (4722)40-23-64 Калуга (4842)92-23-67 Новокузнецк (3843)20-46-81 Севастополь (8692)22-31-93 Улан-Удэ (3012)59-97-51 

Благовещенск (4162)22-76-07 Кемерово (3842)65-04-62 Ноябрьск (3496)41-32-12 Саранск (8342)22-96-24 Уфа (347)229-48-12 

Брянск (4832)59-03-52 Киров (8332)68-02-04 Новосибирск (383)227-86-73 Симферополь (3652)67-13-56 Хабаровск (4212)92-98-04 

Владивосток (423)249-28-31 Коломна (4966)23-41-49 Омск (3812)21-46-40 Смоленск (4812)29-41-54 Чебоксары (8352)28-53-07 

Владикавказ (8672)28-90-48 Кострома (4942)77-07-48 Орел (4862)44-53-42 Сочи (862)225-72-31 Челябинск (351)202-03-61 

Владимир (4922)49-43-18 Краснодар (861)203-40-90 Оренбург (3532)37-68-04 Ставрополь (8652)20-65-13 Череповец (8202)49-02-64 

Волгоград (844)278-03-48 Красноярск (391)204-63-61 Пенза (8412)22-31-16 Сургут (3462)77-98-35 Чита (3022)38-34-83 

Вологда (8172)26-41-59 Курск (4712)77-13-04 Петрозаводск (8142)55-98-37 Сыктывкар (8212)25-95-17 Якутск (4112)23-90-97 

Воронеж (473)204-51-73 Курган (3522)50-90-47 Псков (8112)59-10-37 Тамбов (4752)50-40-97 Ярославль (4852)69-52-93 

Екатеринбург (343)384-55-89 Липецк (4742)52-20-81 Пермь (342)205-81-47 Тверь (4822)63-31-35  

 
Россия +7(495)268-04-70 

 
Казахстан +7(727)345-47-04 

 
Беларусь +(375)257-127-884 

 
Узбекистан +998(71)205-18-59 

 
Киргизия +996(312)96-26-47 

 
эл.почта: swf@nt-rt.ru || cайт: https://skf.nt-rt.ru/ 
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